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Le détecteur NAVY est destiné a détecter le mouvement dans l'espace protégé et a
détecter le bris de votre.

CARACTERISTIQUES

+ Capteur de mouvement PIR et capteur de bris de vitre dans un boitier.
« Deux sorties d'alarme indépendantes.

+ Sensibilité de détection réglable des deux capteurs.

+ Double pyroélément.

+ Algorithme numérique de détection de mouvement.

+ Option d'immunité aux animaux jusqu'a 15 kg.

+ Compensation numérique de température

+ Analyse bidirectionnelle avancée du son.

+ Voyant bicolore LED pour la signalisation.

+ Activation/désactivation a distance du voyant LED.

+ Mémoire d'alarme.

+ Surveillance du chemin de signal du capteur PIR et de la tension d'alimentation.
« Autoprotection & 'ouverture du boitier.

DESCRIPTION

Le détecteur déclenche une alarme :

« lorsqu'il détecte un mouvement dans I'espace sécurisée ;

+ lorsqu'en moins de 4 secondes, un son & basse fréquence (choc) suivi d'un son
a haute fréquence (bris de glace) sont enregistrés.

Fonctions de surveillance

Dans le cas de la chute de tension au-dessous de 9 V (+5%) pendant plus de 2 secondes
ou de 'endommagent du chemin de signal du capteur PIR, le détecteur signale une panne.
La panne est signalée par I'activation de la sortie d'alarme, et le voyant LED s'allume en
rouge. La panne est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Activation/désactivation a distance du voyant LED

Le voyant LED peut étre activé/désactivé lorsque le cavalier sur les broches LED est placé
en position OFF. La borne LED permet d'activer/désactiver le voyant LED. Le voyant LED est
activé, sila borne est connectée a la masse. Si elle est déconnectée a la masse, le voyant
LED est désactivé. La borne peut étre reliée a la sortie type OC de la centrale d'alarme
programmée p. ex comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE
OU INDICATEUR TEST DE ZONES.

Mémoire d’alarme

Sert & activer/désactiver la mémoire d'alarme. Si la borne est connectée a la masse,
la mémoire d’alarme est activée. Elle est désactivée, si la borne est déconnectée a la
masse. Si la mémoire d'alarme est activée et qu'une alarme déclenche, le voyant LED
commence a clignoter (en rouge — capteur de mouvement ; en vert - capteur de bris de
vitre). La mémoire d'alarme est signalée jusqu’a ce qu'elle soit a nouveau activée (borne
MEM connectée a la masse). La désactivation de la mémoire d'alarme n'arréte pas la

signalisation de la mémoire d'alarme. La borne MEM peut étre connectée a la sortie type
OC de la centrale d'alarme programmée p. ex comme INDICATEUR ARMEMENT.

CARTE ELECTRONIQUE

@® microphone.
@ bornes :

TMP sortie anti-sabotage (NF);

NCG sortie d'alarme du capteur de bris de vitre (relais NF) ;

NCP sortie d'alarme du capteur de mouvement PIR (relais NF) ;

MEM activation/désactivation de la mémoire d'alarme ;
LED activation/désactivation du voyant LED ;
COM masse ;
12V_entrée d'alimentation.
® voyant LED bicolore indiquant :
- alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- allumé en rouge 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- clignote en rouge ;
— alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre — allumé en vert 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre
- clignote en vert ;
- enregistrement du son basse fréquence - allumé en vert 0,5 seconde ;
- mode test du capteur de bris de vitre
— flash court en vert toutes les 3 secondes ;
- panne - allumé en rouge ;
- démarrage - clignote en alternance en rouge et en vert.
@ pyroélément double. Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas le salir.
® broches pour configurer le détecteur :

PET activation/désactivation de 'option immunité aux animaux. L'option est
activée, si le cavalier placé en position ON (fig. 2).

TST activation/désactivation du mode test du capteur de bris de vitre. En
mode test, le capteur signale une alarme, s'il détecte un son haute
fréquence (bris de glace). L'option est activée, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2).

LED activation/désactivation du voyant LED. Activé, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2) - L'activation/désactivation a distance du voyant
n'est alors disponible.

® contact d'autoprotection.

@ trou pour vis de fixation.

potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur PIR.

® potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur de bris de vitre.

Detektory NAVY slouZi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru a detekci tfiSténi skla.
VLASTNOSTI

+ Pohybovy PIR senzor a senzor tfisténi skla v jednom krytu.
+ Dva nezavislé poplachové vystupy.

+ Plynule nastavitelnd citlivost detekce obou senzorti.

+ Dvojity pyroelement.

+ Algoritmus digitaini detekce pohybu.

+ Odolnost proti zvifattm do 15 kg.

« Digitalni teplotni kompenzace.

+ Pokrogil4 dvoucestna analyza zvuku.

+ Dvoubarevna LED pro signalizaci poplachu.

+ Vzdélené zapnutifvypnuti LED.

+ Pamét poplachu.

+ Kontrola signalové cesty PIR senzoru a napajeciho napéti.
+ Tamper ochrana proti otevreni krytu.

POPIS

Poplach se spusti po:

+ detekci pohybu na PIR senzoru;

+ detekci nizké frekvence zvuku ((der) senzorem tfisténi skla nasledovany
vysokofrekvencnim zvukem (tfisténi skla) v Case kratsim nez 4 sekundy.

Kontrolni viastnosti

Detektor bude signalizovat poruchu, pokud dojde k poklesu napajeni pod 9V ( 5%)
na déle nez 2 sekundy, nebo dojde k poruse signalové cesty. Signalizace poruchy
je nahlaena rozpojenim poplachového relé a stalym svitem Cervené LED kontrolky.
Signalizace poruchy bude trvat po celou dobu poruchy detektoru.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

Pokud je propojka nasazena v pozici OFF, je mozné LED kontrolku na dalku zapnout/vypnout.
Pro ovladani zapnutifvypnuti LED kontrolky slouzi vstup (svorka) LED. LED je zapnuta,
pokud je svorka pfipojena ke spole¢né zemi, a vypnuta, pokud je svorka od spolecné zemé
odpojena. K LED svorce miizete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV SERVISNIHO REZIMU, BI PREPINAC nebo STAV TEST ZON.

Pamét poplachu

Pokud je povolena signalizace LED, pak detektor miZe signalizovat pamét poplachu.
Pro povolenilzakéazani signalizace paméti poplachu slouzi svorka MEM. Signalizace
paméti poplachu je povolena, pokud je svorka pfipojena ke spoletné zemi, a zakézéana,
pokud je odpojena od spole¢né zeme. Pokud je signalizace paméti poplachu povolena
a dojde k vyhlaseni poplachu, LED kontrolka zacne blikat (Gervené — pohybovy senzor;
zelené - senzor tisténi skla). Signalizace paméti poplachu bude trvat do té doby, nez
dojde k jejimu opétovnému povoleni (svorka MEM bude odpojena znovu pfipojena ke
spoleéné zemi). Zakézanim paméti poplachu nedojde k zakazani signalizace poplachu.

K MEM svorce muZete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV ZASTREZENO.

DESKA S ELEKTRONIKOU

@ mikrofon.
@ svorky:
TMP vystup tamperu (NC);
NCG poplachovy vystup senzoru tfisténi skla (NC relé);
NCP poplachovy vystup pohybového senzoru PIR (NC relé);
MEM oviadani paméti poplachu;
LED ovladani LED kontrolky;
COM spole¢na zem;
12V napéjeci vstup;
® dvoubarevna LED signalizuje:
- spusténi poplachu z pohybového PIR senzoru — LED se rozsviti ¢ervené na
2 sekundy;
- spusténi paméti poplachu z pohybového PIR senzoru — LED blika ¢ervené;

i paméti poplachu ze senzoru tfisténi skla - LED blika zelené;
— detekci nizko-frekvenéniho zvuku — LED se rozsviti zelené na 0,5 sekund;
— testovaci reZim senzoru tfisténi skla - kratké bliknuti kazdé 3 sekundy;
— poruchu — LED sviti ¢ervené;
— spousténi — LED blika stfidavé cervené a zelené.
@ dudlni pyroelement. Nedotykejte se pyroelektrického senzoru, abyste jej
neznecistili.
® konfiguracni piny detektoru:
PET povolenifzakazan imunity vici domacim zvifatim. Volba je povolena,
pokud je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2).
TST povolenilzakazani testovaciho rezimu senzoru tfiténi skla.
V testovacim rezimu senzor tfisténi skla detekuje pouze vysoko-
frekvenéni zvuk (zvuk tFisténi skla). Testovaci rezim je povolen, pokud je
nasazena propojka v pozici ON (Obr. 2).
LED povoleni/zakazani signalizace LED. Signalizace LED je povolena, pokud
Je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2) - pak jiz neni mozno ovladat
vzdalené povoleni/zakéazani LED.
® tamper kontakt.
@ montazni tvory.
potenciometr pro nastaveni citlivosti PIR senzoru.
® potenciometr pro nastaveni citlivosti senzoru fisténi skla.

Czujka NAVY umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze i wykrycie zbicia
szyby.

WLASCIWOSCI

+ Czujnik ruchu PIR i czujnik zbicia szyby w jednej obudowie.
+ Dwa niezalezne wyjScia alarmowe.

+ Regulowana czuo$¢ detekcji obu czujnikéw.

+ Podwdjny pyroelement.

+ Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

+ Opcja odpomosci na ruch zwierzat o wadze do 15 kilograméw.
+ Cyfrowa kompensacja temperatury.

+ Zaawansowana dwutorowa analiza dzwigku.

+ Dwukolorowa dioda LED do sygnalizacji alarmu.

+ Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED.

+ Pamiec alarmu.

+ Nadzor toru sygnatowego czujnika PIR i napiecia zasilania.

+ Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.

OPIS

Czujka zgtasza alarm w nastepujacych przypadkach:

+ wykrycie ruchu w chronionym obszarze;

+ zarejestrowanie w czasie krétszym niz 4 sekundy kolejno dzwigku niskiej
(uderzenie) i wysokiej (ttuczenie szkta) czestotliwosci.

Funkcje nadzoru

W przypadku spadku napigcia ponizej 9 V (+5%) na czas diuzszy niz 2 sekundy lub usz-
kodzenia toru sygnatowego czujnika PIR, czujka zgtosi awarie. Awaria sygnalizowana
jest wigczeniem wyjscia alarmowego czujnika ruchu PIR oraz $wieceniem diody LED
na czerwono. Sygnalizacja awarii trwa przez caly czas jej wystepowania.

Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED

Zdalne wiaczanie/wylgczanie diody LED jest mozliwe, gdy zworka na kotkach LED zalozona
jest w pozycji OFF. Zdalne wigczanie/wytaczanie diody LED umozliwia zacisk LED. Dioda
LED jest wigczona, gdy na zacisk podana jest masa. Dioda LED jest wytgczona, gdy
zacisk jest odcigty od masy. Do zacisku mozna podiaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu
OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK
BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Pamig¢ alarmu

Jezeli wigczona jest dioda LED, czujka moze sygnalizowac¢ pamig¢ alarmu. Wiaczanie/
wylgczanie pamigci alarmu umozliwia zacisk MEM. Pamie¢ alarmu jest wiaczona, gdy na
zacisk podana jest masa. Pamig¢ alarmu jest wytaczona, gdy zacisk jest odcigty od masy.
Jezeli pamie¢ alarmu jest wigczona i bedzie miat miejsce alarm, dioda LED zacznie miga¢
(na czerwono - czujnik ruchu; na zielono - czujnik zbicia szyby). Sygnalizacja pamieci
alarmu bedzie trwata do czasu ponownego wigczenia pamigci alarmu (podania masy

na zacisk MEM). Wytaczenie pamigci alarmu nie koriczy sygnalizacji pamigci alarmu.
Do zacisku MEM mozna podtaczy¢ wyjécie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA.

PLYTKA ELEKTRONIKI

@® mikrofon.
@ zaciski:

TMP wyjscie sabotazowe (NC);

NCG wyjécie alarmowe czujnika zbicia szyby (przekaznik NC);

NCP wyjscie alarmowe czujnika ruchu PIR (przekaznik NC);

MEM wigczanie/wytaczanie pamieci alarmu;
LED wigczanie/wytgczanie diody LED;
COM masa;
12V wejscie zasilania;
@ dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca:
- alarm wywotany przez czujnik ruchu PIR - $wieci na czerwono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik ruchu PIR — miga na czerwono;
- alarm wywotany przez czujnik zbicia szyby - $wieci na zielono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik zbicia szyby — miga na zielono;
- zarejestrowanie dzwigku niskiej czestotliwosci — $wieci na zielono
przez 0,5 sekundy;
- tryb testowy czujnika zbicia szyby - krétki btysk na zielono co 3 sekundy;
— awarig — $wieci na czerwono;
- rozruch — miga na przemian na czerwono i zielono.
@ podwdjny pyroelement. Nie nalezy dotyka¢ pyroelementu, aby go nie
zabrudzic.
® kotki do konfiguracji czujki:

PET wigczenie/wytaczenie opcji odpornosci na zwierzeta. Opcja jest
wigczona, gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

TST wigczenie/wytaczenie trybu testowego czujnika zbicia szyby. W trybie
testowym czujnik zgtasza alarm po zarejestrowaniu dzwieku wysokiej
czestotliwosci (dzwieku tuczonego szkta). Tryb testowy jest wigczony,
gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

LED wigczenie/wytgczenie diody LED. Dioda LED jest wiaczona, gdy zworka
jest zatozona w pozycji ON (rys. 2) — zdalne wigczanie/wytaczanie diody
LED jest wéwczas niemozliwe.

® styk sabotazowy.

@ otwdr na wkret mocujacy.

potencjometr do regulacii czutosci czujnika PIR.

@® potencjometr do regulacji czutosci czujnika zbicia szyby.

Der Melder NAVY ermdglicht die Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich und
Glasbrucherkennung.

EIGENSCHAFTEN

+ PIR-Sensor und Sensor fiir Glasbrucherkennung in einem Gehause.
+ zwei unabhéngige Alarmausgange.

+ Einstellbare Empfindlichkeit beider Sensoren.

+ Doppelter Pyrosensor.

+ Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.

+ Optionale Haustiererkennung bis 15 kg.

+ Digitale Temperaturkompensation.

+ Erweiterte, duale Frequenzanalyse.

+ Zweifarbige LED-Diode zur Alarmanzeige.

+ Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff.

+ Alarmspeicher.

+ Kontrolle des Signalkanals des PIR-Sensors und der Spannungsversorgung.
+ Sabotageschutz vor Offnen des Gehéuses.

BESCHREIBUNG

Der Melder signalisiert einen Alarm in folgenden Situationen:

+ Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich;

+ Registrierung in weniger als 4 Sekunden zuerst eines Signals von niedriger
Frequenz (Schlag) und danach eines Signals von hoher Frequenz (Glasbruch).

Funktionen der Kontrolle
Wenn die Spannung unter 9 V (5%) fiir langere Zeit als 2 Sekunden féllt oder bei
der Beschadigung des Signalkanals des PIR-Sensors signalisiert der Melder eine
Stdrung. Die Stérung wird durch Aktivierung des Alarmrelais und durch dauerhaftes
Leuchten der LED in Rot signalisiert. Die Stérungssignalisierung dauert solange, bis
die Stérung beendet wird.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff

Um die LED-Diode per Fernzugriff ein- und ausschalten zu kdnnen, setzen Sie die Steckbriicke
auf Pins LED in Position OFF. Die Ein- und Ausschaltung der LED-Diode ermdglicht die
Klemme LED. Um die LED-Diode einzuschalten, schlieRen Sie die Masse an die Klemme
LED an. Um die LED-Diode auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der Masse. An
die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieRen. Der Ausgang
kann z.B. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder ANZEIGE FUR
LINIENTEST programmiert werden.

Alarmspeicher

Wenn die LED-Diode eingeschaltet ist, kann der Melder den Alarmspeicher signalisieren.
Zur Ein-/Ausschaltung des Alarmspeichers dient die Klemme MEM. Der Alarmspeicher
ist eingeschaltet, wenn an die Klemme die Masse angeschlossen ist. Der Alarmspeicher
ist ausgeschaltet, wenn die Klemme von der Masse getrennt ist. Ist der Alarmspeicher

eingeschaltet und wird ein Alarm ausgeldst, dann wird die LED-Diode blinken (rot -
Bewegungssensor; griin — Glasbruchsensor). Der Alarmspeicher wird bis zur erneutem
Einschalten des Alarmspeichers signalisiert (bis die Masse an die Klemme MEM ange-
schlossen wird). Das Ausschalten des Alarmspeichers beendet nicht die Signalisierung des
Alarmspeichers. An die Klemme MEM kann man den als SCHARFZUSTANDSANZEIGE
programmierten OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieRen.

ELEKTRONIKPLATINE

@® Mikrofon.
@ Klemmen:

TMP Sabotageausgang (NC);

NCG Alarmausgang fiir den Glasbruchsensor (NC-Relais);

NCP Alarmausgang fiir den PIR-Sensor (NC-Relais);

MEM Ein-/Ausschalten des Alarmspeichers;
LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode;
COM Masse;
12V Stromversorgungseingang;
@® Die zweifarbige LED-Diode signalisiert:
- durch den PIR-Sensor ausgelosten Alarm — leuchtet rot 2 Sek. lang;
- durch den PIR-Sensor ausgeldsten Alarmspeicher - blinkt rot;
— durch den Glasbruchsensor ausgeldsten Alarm — leuchtet griin 2 Sek. lang;
- durch den Glasbruchsensor ausgelosten Alarmspeicher — blinkt griin;
— Registrierung eines Signals von niedriger Frequenz - leuchtet griin 0,5 Sek. lang;
- Testmodus des Glasbruchsensors - kurzes Aufblitzen alle 3 Sek.;
- Stdrung - leuchtet rot;
— Anlauf - blinkt abwechselnd rot und griin.
@ Doppelter Pyrosensor. Pyrosensor nicht beriihren, um ihn nicht zu
verschmutzen.
® Pins zur Konfiguration des Melders:

PET Ein-/Ausschalten der Option der Haustiererkennung. Um die Option
einzuschalten, setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

TST Ein-/Ausschalten des Testmodus des Glasbruchsensors. Im Testmodus
meldet der Sensor einen Alarm nach der Registrierung eines Signals
von hoher Frequenz (Glasbruch). Um den Testmodus einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode. Um die LED-Diode einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2) - die Ein-/
Ausschaltung der LED-Diode per Fernzugriff ist dann unmdglich.

® Sabotagekontakt.

@ Montagedffnung.

Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des PIR-Sensors.

@® Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des Glasbruchsensors.

De NAVY detector detecteert beweging en glasbreuk detective in het beveiligde
gebied.

EIGENSCHAPPEN

+ PIR en glasbreukdetector in één behuizing.
+ Twee onafhankelijke alarmuitgangen.

+ Aanpasbare detectie gevoeligheid voor beide detectoren.

+ Dual pyro-sensor element.

+ Digitale bewegingsdetectie algoritme.

+ Diervriendelijk tot 15 kg.

+ Digitale temperatuurcompensatie.

+ Geavanceerde tweeweg geluidsanalyse.

+ Tweekleuren LED voor indicatie van de alarm status.

+ LED op afstand in/uit te schakelen.

+ Alarmgeheugen.

+ Supervisie van de PIR detector signaalbaan en voedingsvoltage.
+ Sabotage beveiliging tegen het openen van de behuizing.

BESCHRIJVING

Het alarm wordt geactiveerd als:
+ de PIR beweging detecteert;

+ deg een laagfrequent geluid detecteert (inslag) en dit binnen 4
seconden gevolgd wordt door een hoogfrequent geluid (glasbreuk).
Supervisie eigenschappen

Indien het voltage beneden de 9 V (+ 5%) komt voor meer dan 2 seconden of er is een
signaalbaan verstoring, dan zal de detector een storing detecteren. De storing wordt
gegenereerd door activering van de relais uitgang van de PIR en een blijvend brandende
LED. De storing zal net zo lang worden weergegeven als de storing duurt.

LED op afstand inschakelen/uitschakelen

De LED kan op afstand in en uit worden geschakeld als de jumper van de LED pinnen in
de OFF positie staat. De LED aansluiting maakt het mogelijk de LED op afstand in of uit te
schakelen. De LED is ingeschakeld als de aansluiting verbonden wordt met de common ground,
en uitgeschakeld als deze verbroken is van de common ground. U kunt de LED aansluiten op
een OC type uitgang van het alarmsysteem en bijvoorbeeld geprogrammeerd als SERVICE
MODE STATUS, MAAK/BREEK SCHAKELAAR of ZONE TEST STATUS.
Alarmgeheugen

Als de LED ingeschakeld is kan de detector het alarmgeheugen signaleren. De MEM
aansluiting is om het alarmgeheugen in of uit te schakelen. Het alarmgeheugen is inge-
schakeld als de aansluiting verbonden is met de common ground en uitgeschakeld als
deze verbroken is van de common ground. Als het alarmgeheugen ingeschakeld is en er
een alarm optreedt dan zal de LED gaan knipperen (rood — bewegingssensor; groen —
glasbreuk sensor). Indicatie van het alarmgeheugen zal blijven totdat het alarmgeheugen
opnieuw ingeschakeld wordt (de MEM aansluiting wordt weer met de common ground

verbonden). Uif 1 van het alar 1 zal de alarmgeheugen indicatie niet
opheffen. U kunt de MEM aansluiten op een OC type uitgang van het alarmsysteem en
bijvoorbeeld geprogrammeerd als IN STATUS.

ELEKTRONISCHE PRINT

@ microfoon.
@ aansluitingen:
TMP Sabotage uitgang (NC);
NCG alarmuitgang van de glasbreuk sensor (NC relais);
NCP alarmuitgang van de PIR beweging sensor (NC relais);
MEM alarmgeheugen aansturing;
LED LED aansturing;
COM common ground;
12V voedingsingang;
@® tweekleuren LED voor indicatie van:
- alarm geactiveerd door de PIR beweging sensor — de LED licht rood op voor
2 seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de PIR bewegingssensor — de LED
knippert rood;
- alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED licht groen op voor 2
seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED
knippert groen;
- laagfrequent geluid gedetecteerd — de LED licht groen op voor 0.5 seconden;
- test mode van de glasbreuksensor — knippert groen elke 3 seconden;
- storing - de LED licht rood op;
- opwarmen — De LED knippert rood en groen.
@ dual pyro-sensor. Raak de pyro elektrische sensor niet aan, zodat deze niet
vuil wordt.
® detector configuratie jumpers:
PET inschakelen/uitschakelen van de diervriendelijke optie. De optie
is ingeschakeld als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2).
TST inschakelen/uitschakelen van de test mode voor de glasbreuksensor.
In de test mode zal de sensor een alarm rapporteren als deze een
hoogfrequent geluid detecteert (glasbreuk geluid). De test mode
is ingeschakeld met de jumper in de ON positie (Fig. 2).
LED inschakelen/uitschakelen van de LED indicatie. De LED is ir hakeld

The NAVY detector allows detection of motion in the protected area and glass break
detection.

FEATURES

+ PIR motion sensor and glass-break sensor in one enclosure.
+ Two independent alarm outputs.

+ Adjustable detection sensitivity of both sensors.

+ Dual element pyrosensor.

+ Digital motion detection algorithm.

+ Petimmunity up to 15 kg.

+ Digital temperature compensation.

+ Advanced two-path sound analysis.

+ Bi-color LED to indicate alarm status.

+ Remote LED enable/disable.

+ Alarm memory.

+ Supervision of PIR sensor signal path and supply voltage.
+ Tamper protection against cover removal.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when:

« PIR sensor detects motion;

« glass-break sensor registers a low frequency sound (impact) followed by a high
frequency sound (glass break) in less than 4 seconds.

Supervision features

In the event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm output of PIR motion sensor and the steady red light of LED indicator. The trouble
signaling will continue as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the jumper is placed across the LED pins
in OFF position. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when the
terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED terminal
an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE STATUS, Bl
SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Alarm memory

If the LED is enabled, the detector can signal the alarm memory. The MEM terminal is
provided to allow the alarm memory enable/disable. The alarm memory is enabled, when
the terminal is connected to the common ground. The alarm memory is disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. If the alarm memory is enabled
and an alarm occurs, the LED will start blinking (red — motion sensor; green - glass-break
sensor). Indication of the alarm memory will continue until the alarm memory is enabled

again (the MEM terminal is connected to the common ground). Disabling the alarm memory
will not stop the alarm memory indication. You can connect to the MEM terminal an OC
type control panel output programmed e.g. as the ARMED STATUS.

ELECTRONICS BOARD

@® microphone.
@ terminals:

TMP tamper output (NC);

NCG alarm output of glass-break sensor (NC relay);

NCP alarm output of PIR motion sensor (NC relay);

MEM alarm memory control;
LED remote LED control;
COM common ground;
12V power input;
® bi-color LED to indicate:
— alarm triggered by PIR motion sensor — the LED lights red for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by PIR motion sensor — the LED is blinking red;
— alarm triggered by glass-break sensor — the LED lights green for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by glass-break sensor — the LED is blinking green;
- low-frequency sound registered — the LED lights green for 0.5 second;
- test mode of glass-break sensor — short green flash every 3 seconds;
- trouble - the LED lights red;
- warm-up - the LED is blinking alternately red and green.
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
® detector configuration pins:

PET enable/disable the pet immunity option. The option is enabled when the
jumper is set in ON position (Fig. 2).

TST enable/disable the test mode of glass-break sensor. In the test mode,
the sensor reports an alarm when it detects a high frequency sound
(glass break sound). The test mode is enabled when the jumper is set in
ON position (Fig. 2).

LED enable/disable the LED indicator. The LED is enabled, when the jumper
is setin ON position (Fig. 2) - the remote LED enable/disable is not
available then.

® tamper contact.

@ fixing screw hole.

potentiometer for adjustment of PIR sensor sensitivity.

® potentiometer for adjustment of glass-break sensor sensitivity.

W3sewarens NAVY no3sonset oGHapyxuTb B OXp it 30He " pas-
6GuTue cTekna.

CBOMCTBA

* Vsgewatens asiwkeHus MK v pasbutus ctekna B oHOM Kopnyce.
. ﬂEa HE3aBMCUMbIX TPEBOXHbIX BbIXOAA.

+ PerynuposaHHas YyBCTBUTENbHOCTb OBHAPY)KEHNS M3BeLLaTenen.
+ Cp1BOEHHBIV MAPO3NEMEHT.

+ LincbpoBoit anroputm 0BHapyeHIs ABIKERNS.

+ ONUVIs! UTHOPUPOBaHYS! KVBOTHBIX BECOM A0 15 KOrpamM.

+ Linchposasi koMneHcaLst TeMneparype.

* PaclumpeHHbii ABYXKaHaNbHbII aHan3 3ByKa.

« [IByXUBETHbIiA CBETOAMOA ANSt CUTHANM3ALIMN TPEBOTU.

+ YaneHHoe ynpasrieHyie CBETOANOOM.

+ [amsTb Tpesoru.

+ KowTpone joro TpakTa MIK:

+ TamnepHast 3aLLyTa OT BCKpbITUS! Kopryca.

OMUCAHUE

MaBeLuatens cooBLUAET TPEBOTY B CRIEAYIOLLIX Cryyasix:

* 0BHapyXeH1e ABIKEHMS B OXPaHAEMON 30HE;

* PerucTpauus B TE4EHME MeHee YeM 4 CeKyH/ 3ByKa HU3KOM 4YacToTbl (yaap)
1 BbICOKOV 4acToTbl (pasbuTe cTekna).

®yHKUMM KOHTPONA

B cnyyae napeHus HanpskeHus Hke 9 B (+5%), npofomkaiolLerocs AonbLue 2 cekyHa,
WnW NOBPEX[eHNs curHansHoro Tpakta MAK-u3sewjatens, usewarens coobuiaet
aBapuio. ABapyst CUTHanM3upyeTes BKMIoYeHeM TpeBOXHOro Bbixoaa MAK-ussewatens
1 CBEYEHMeM KpacHoro caeToavoaa. CurHanuaauvs aBapum NpofomKaeTcs B Te4eHne
BCEro BPEMeHM ee NPUCYTCTBUS.

W HanpsXeHWsa NUTaHua.

YnaneHHo 6nok1poBaTh/pa3tnokupoBaTh CBETOAMOZ MOXHO, ECIM NEpeMbIYKa Ha LLTbIpb-
Kkax LED ycraHoenieHa B nonoxerie OFF. YnpaBrierve ocylLECTBNSETCS Yepes KnemMmy
LED. Cgetoavon pa3bnokvposaH, eci Ha knemmy nogaetcst Macca (0 B). Ceetoavon
3abrok1poBaH, ecrnu kremma oTtcoeamuHeHa ot Maccsl (0 B). K knemme MOXHO noakmio-
4uTb Bbix0f MK TMNa «OTKPLITBINA KOMNEKTOpP», 3anporpaMMUPOBaHHBIA Kak, HanpuMep,
WHOWKATOP CEPBMCHOTO PEXXWMA, MEPEKIIKOHATENb BUCTABUNBHBIV nnn
WHOVKATOP TECTA 30H.

MamaTL TpeBOTM

Ecnu ceetoavoaHas MHaMkaLns BKMKYEHa, n3Bell) MOXET CUrHanuauposarb
namsTb TPeBOri. BkmiouaTk/BLIKNIo4aTh NaMATL TpeBork nosonset knemma MEM.
MamsTb TPEBOrK BKIKO4EHA, €CMM Ha knemmy noaaetcs macca (0 B). MamsTs Tpesory
BbIKIIOYEHa, €CIN KNeMMa oTcoeauHeRa oT Maccsl (0 B). Ecriv namsitb TpeBoru BKMiodeHa
¥ Bbina BbI3BaHa TPEBOTa, CBETOANOM HAYHET MUraTb (KDaCHBIN — U3BELLATENb ABUKEHUS;
3eneHbli — 3BeLyaTent pasbutis cTekna). CurHanuaauns namaTv Tpesoru byaet npo-

[IOMKaTLCst 10 MOMEHTa MOBTOPHOTO BKMIOYEHSt NaMsTit TPEBOTY (Mofaqy Macchl Ha
knemmy MEM). BbiknioueHie namsiTn TPEBOTY He 3aBepLuaeT CUTHanM3aLuio NamsiTi
Tpesoru. K knemme MEM moxHo nogkntoumTb Bbixog MK T1na «oTKpbITHI Konnektopy,
3anporpaMM1poBaHHbIi kak, Hanpumep, MHAUKATOP PEXXVMA OXPAHBbI.

NEYATHAA NNATA

@ MVKPOCHOH.
@ Kknemmbl:
TMP TamnepHbiit Bbixos (NC);
NCG TpeBOXHbI/ BbIX0A M3BeLLaTens pasbutus crekna (pene NC);
NCP TpeBoxHblit Bbixog MNK-u3gewatens (pene NC);
MEM BknioyeHme/BbIKNKOYEHNE NAMATH TPEBOTY;
LED ynpaBneHue CBETOAMOAOM;
COM wmacca (0 B);
12V Bxoa nuTaHus.
(® [BYXUBETHBIV CBETOAUOA, MHAVLMPYIOLLMIA:
— TpeBory, Bbi3BaHHy0 MK-13BeLLaTenem — ropuT KpacHbIM LIBETOM B Te4eHme 2 C;
— NamsTb TpeBoru, BblaBaHHoi MVK-u3BeLLaTenem — MUraeT KpacHbIM LiBETOM;
— TPeBory, Bbl3BaHHYytO 13BeLlaTenem paSﬁVITMﬂ CTeKna — ropuT 3eMeHbiM LBETOM
B TeYeHue 2 C;
namsTb TPEBOY, BbI3BaHHOI M3BeLlaTenem pasdbuTus cTekna — Muraet
3ereHbIM LIBETOM;
06HapyeHve 3Byka HI3KO 4aCTOTbI — FOPUT 3eMeHbIM LIBETOM B TeueHue 0,5 ¢;
TECTOBbIA pexum ussellarens pa36MTI/IH CTeKna — KopoTKas BCrblLUKa
3eM1eHOro LiseTa kaxaple 3 C;
— aBapvI0 — FOPHT KPaCHBIM LIBETOM;
— 3aMycK — MUraeT KpacHbIM 1 3eMeHbIM LiBETOM.
@ cpiBOeHHbI NMpoanemeHT. He npukacaiTech K NUPO3neMeHTy, 4Tobbl He
3arpAsHUTL ero.
® WTHIPbKY ANt HACTPOIIKY U3BeELLATENs::
PET BKnIo4eHNe/BLIKNIOYEHIE ONLIMM UTHOPUPOBAHMS XUBOTHbIX. OnLms
BKITIOYEHa, ECTIM NepeMbluka ycTaHoBneHa B nonoxerne ON (puc. 2).
TST BKnIoYeHMe/BLIKTTIOHEHINE TECTOBOTO PexVIMa n3BellaTens pasouTus
cTekna. B TecToBom pexvme n3sewiatens coobiyaet Tpeory nocne
0BHapyXeHus 3Byka BbICOKOM 4YacToTbl (3BYK pa3duTis CTekna).
TecToBbI PEXIM BKITHOYEH, ECIIN NEPEMbIYKa YCTaHOBNEHa B
nonoxerue ON (puc. 2).
LED BkntoyeHne/BbIKIIOYEHE CBETOAMOAHOM MHAMKaLmm. CBeToanoaHas
VHAVKaLWA BKNIOYeHa, eCri NepeMblyka ycTaHoBMeHa B nonoxeHie ON
(pvc. 2) - ynaneHHoe ynpaBneHme CBETOANOIOM HEBO3MOKHO.
(® TamnepHbIil KOHTAKT.
@ oTBepCTUE NOA KPEMeXHbIiA Lypyn.
NOTEHLIMOMETP ANA PErynupoBki YyecTeutensHocTi MAK-u3sewwarens.
® nOTEHUMOMETP [N PEryNMpOBKY YyBCTBUTENLHOCTY M3BeLLaTeNs pasbuTis cTekna.

Il rilevatore NAVY rende possibile la rilevazione di movimento nell'area protetta e la ri-
levazione della rottura di vetro.

PROPRIETA

+ Sensore PIR e sensore rottura vetro nello stesso alloggiamento.

+ Due uscite di allarme indipendenti.

+ Sensibilita del canale PIR e del sensore rottura vetri regolabili indipendentemente.
+ Doppio elemento PIR.

+ Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

« Discriminazione del movimento di animali con peso fino a 15 chilogrammi.

+ Compensazione digitale della temperatura.

+ Analisi avanzata "dual path” del segnale realizzata per mezzo del sensore rottura vetro.
+ LED bicolore di segnalazione allarme.

+ Abilitazione/Disabilitazione del LED da remoto.

+ Memoria allarme.

« Supervisione del campo di rilevazione e della tensione di alimentazione.

* Protezione anti-manomissione, contro [apertura dell'alloggiamento.

DESCRIZIONE

Il rilevatore & in grado di attivare I'allarme in caso di:
+ rilevazione di movimento nell'area protetta;
+ rilevazione di un segnale di bassa frequenza (suono d'impatto), seguito da
un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro) entro meno di 4 secondi.

Funzioni di Supervisione

Quando la tensione di alimentazione scende sotto i 9 V (+ 5%) per piti di 2 secondi
0 in caso di problemi del segnale ricevuto, il rivelatore segnala un guasto. Il guasto &
indicato dall'attivazione del relé di allarme e dall'accensione a luce rossa fissa del LED.
La segnalazione di guasto rimarra attiva fino alla scomparsa del problema.

Controllo remoto del LED

L'Abilitazione/Disabilitazione dell'indicatore da remoto € possibile se il jumper & inserito sui pin
LED nella posizione OFF. Il morsetto LED rende possibile il controllo remoto del LED. I LED
& abilitato se il morsetto € cortocircuitato a COM (0 V). Il LED & disabilitato se il morsetto &
scollegato da COM (0 V). Al morsetto puo essere collegata l'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, per esempio, MODO PROGRAMMAZIONE, USCITA “BI”
0 STATO TEST DELLE ZONE.

als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2) — de LED op afstand in/
uitschakelen is dan niet mogelijk.

® sabotagecontact.

@ schroefgat.

potentiometer voor aanpassing van de PIR sensor gevoeligheid.

® potentiometer voor aanpassing van de glasbreuksensor gevoeligheid.

Detektor NAVY umoZiuje Zistit pohyb a rozbitie okna v chranenom priestore
VLASTNOSTI

+ PIR detektor pohybu a detektor rozbitia okna v jednom kryte.

+ Dva nezavislé alarmové vystupy.

+ Regulovatelné citlivost detekcie oboch detektorov.

+ Dvojity pirelement.

+ Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

+ \lolitelna odolnost na pohyb zvierat s hmotnostou do 15 kilogramov.
+ Digitalna kompenzacia teploty.

+ Prepracovand dvojkanalové analyza zvuku.

Dvojfarebna LED-ka na signalizéciu alarmu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky.
+ Pamat alarmu.
+ Kontrola signélneho kandla detektora PIR a napétia napajania.
+ Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu.

POPIS

Detektor hlasi alarm v nasledujlcich pripadoch:

+ Zistenie pohybu v chranenom priestore;

+ zaregistrovanie v Case kratSom ako 4 sekundy postupne zvuku nizkej frekvencie
(uder) a vysokej frekvencie (rozbitie skla).

Funkcie kontroly

V pripade poklesu naptia pod 9 V (+5%) na Cas dIhsi ako 2 sekundy, alebo v pripade
poskodenia signalneho kanala PIR detektora, zahlasi detektor poruchu. Detektor signali-
zuje poruchu zapnutim alarmového vystupu PIR detektora pohybu a svietenim LED-ky
CEervenou farbou. Signalizacia poruchy trvéa pocas celého Casu jej vyskytu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky je moZné, ked je nasadeny jumper LED na pozicii
OFF. Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky umoZiiuje svorka LED. LED-ka je zapnuta,
ked je na svorku privedeny minus napajania. LED-ka je vypnuta, ked je svorka odpojena
od minusu napéjania. Na svorku je mozné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu
OC naprogramovany napriklad ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV
TESTU VSTUPOV.

Pamit alarmu

Ak je zapnutd LED-ka, mdze detektor signalizovat pamét alarmu. Zapinanie/vypinanie
paméte alarmu umozriuje svorka MEM. Pamét alarmu je zapnutd, ked je na svorku
privedeny minus napajania. Pamat alarmu je vypnutd, ked je svorka odpojena od minusu
napajania. Ak je pamat alarmu zapnutd, a vznikne alarm, zacne LED-ka blikat (Cervenou
farbou — detektor pohybu; zelenou farbou — detektor rozbitia okna). Signalizacia pamate
alarmu bude trvat do ¢asu opatovného zapnutia paméte alarmu (privedenia minusu
napéjania na svorku MEM). Vypnutie pamate alarmu neukonci signalizaciu paméte

alarmu. Na svorku MEM je moZné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC
naprogramovany napriklad ako STAV STRAZENIA.

DOSKA ELEKTRONIKY

@ mikrofon.
@ svorky:

TMP sabotazny vystup (NC);

NCG alarmovy vystup detektora rozbitia okna (relé NC);

NCP alarmovy vystup PIR detektora pohybu PIR (relé NC);

MEM zapinanie/vypinanie paméti alarmu;
LED zapinanie/vypinanie LED-ky;
COM zem napéjania;
12V vstup napdjania.
@ dvojfarebna LED-ka signalizuje
- alarm spusteny PIR detektorom pohybu — svieti 2 sekundy ¢ervenou farbou;
- pamét alarmu spusteného PIR detektorom pohybu - blika ervenou farbou;
- alarm spusteny detektorom rozbitia okna — svieti 2 sekundy zelenou farbou;
— pamét alarmu spusteného detektorom rozbitia okna - blika zelenou farbou;
- zaregistrovanie zvuku nizkej frekvencie — svieti 0,5 sekundy zelenou farbou;
- testovaci rezim detektora rozbitia okna — kratke bliknutie zelenou farbou kazdé
3 sekundy;
— poruchu - svieti Cervenou farbou;
- spustanie - blika striedavo cervenou a zelenou farbou.
@ dvojity pirel . Je zakazané dotykat’ sa pirel aby sa
® jumpre na nastavenie detektora:

PET zapnutie/vypnutie moznosti odolnosti na pohyb zvierat. Moznost je
zapnuta, ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

TST zapnutie/vypnutie testovacieho rezimu detektora rozbitia okna.

V testovacom rezime detektor hlési alarm po zaregistrovani zvuku
vysokej frekvencie (zvuku rozbitého skla). Testovaci rezim je zapnuty,
ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

LED zapnutie/vypnutie LED-ky. LED-ka je zapnutd, ked je jumper nasadeny
na pozicii ON (obr. 2) - dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky vtedy nie
je mozné.

® sabotazny kontakt.

@ otvor na skrutku.

potenciometer na regulaciu citlivosti detektora PIR.

® tenciometer na regulaciu citlivosti detektora rozbitia okna.

M ia allarmi

Se I'indicazione LED & abilitata, il rilevatore pud segnalare la memoria allarmi. Il morsetto
MEM permette di abilitare/disabilitare la memoria allarmi. La memoria allarmi € abilitata se
il morsetto € cortocircuitato a COM (0 V). La memoria allarmi € disabilitata se il morsetto &
scollegato da COM. Se la memoria di allarmi € abilitata e sara richiamato I'allarme, il LED
comincia a lampeggiare (rosso - per il rilevatore di movimento; verde — per il rilevatore
dirottura vetri). La segnalazione della memoria allarmi continua fino ad una successiva

abilitazione della memoria allarmi per un’altra volta (la tensione 0 V presentata sul mor-
setto MEM). La disabilitazione della memoria allarmi non termina la segnalazione della
memoria allarmi. Al morsetto MEM & possibile collegare I'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, ad es. PARTIZIONE INSERITA.

SCHEDA ELETTRONICA

@ microfono.
@ morsettiera:
TMP relé anti-manomissione (NC);
NCG uscita di allarme del sensore rottura vetro (relé NC);
NCP uscita di allarme del sensore PIR (relé NC);
MEM controllo memoria di allarme;
LED controllo LED;
COM massa 0V,
12V ingresso di alimentazione;
® LED bicolore di segnalazione:
- allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - si accende rosso per
2 secondi;
memoria allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - lampeggia rosso;
allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — si accende verde per 2 secondi;
— memoria allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — lampeggia verde;
~ rilevazione di un segnale di bassa frequenza - si accende verde per 0,5 secondi;
- modalita di test del rilevatore rottura vetro — il lampeggio breve verde ogni
3 secondi;
- guasto - si accende rosso;
- pre-avviamento - lampeggia alternativamente rosso e verde.
@ sensore piroelettrico a doppio el Il piroel non deve essere
toccato con le dita o altri materiali per evitarne la sua contaminazione.
® pin di configurazione del rilevatore:
PET abilitazione/disabilitazione dell'opzione discriminazione animali.
I(.(’jqu;c;ne ¢ abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON
is. 2).
TST abilitazione/disabilitazione della modalita test del rilevatore rottura vetro.
Nella modalita di test il rilevatore richiama I'allarme dopo la rilevazione
di un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro). La modalita
test & abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2).
LED abilitazione/disabilitazione del LED. Il LED & abilitato se il jumper &
inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2) - in questo caso il controllo
remoto del LED & impossibile.
® contatto anti-manomissione.
@ foro per la vite di fissaggio.
potenziometro per la regolazione della sensibilita dei raggi ad infrarossi.
® potenziometro per la regolazione della sensibilita del rilevatore rottura vetri.
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O aviveutrig NAVY emrpémel my avixveuon kivnong kai Bpduong kpuotdMou otnv TpooTa-

TEUOMEVN TIEPIOXT.

XAPAKTHPIZTIKA

+ Aebnmripag kivnong PIR kar aioBnipag Bpatong kpuatdMuwv ot éva TrepiBAnua.

+ Ao avegapmTeg £50001 auvayeppou.

+ PuBui{opevn euaioBnoia avigveuang kai Twv dUo aioBnTripwv.

+ Amhég TruponAekTpikdg aioBnTrpag,

+ Wnoiakdg ahyopiBpog avixveuang kivnong.

+ Ayvonon karoikidiwv €wg 15 kg..

+ Wnoiakr avrioTaBpion Beppokpaciog.

+ [ponygévn 0o dladpopudv avauan fxou.

+ Aixpwpo LED yia mv évdeién kardataong ouvayeppod.

Evepyomoinon / amevepyomoinan amopakpuopévou LED.

Mvnpn ouvayepuou.

EmipAeyn mg diadpoprig orjuatog Tou aiobnripa PIR kai Tg 1dong Tpogodooia.

MpoaTacia Tamper kata Ty o@aipean kaAJpaTog.

MEPIFPA®H

O auvayeppdg Ba evepyorroieital drav:

+ O aioBnmpag PIR avixveloe! kivnan;

+ O aioBnmpag Bpatong kpuoTaMwv Kataypdwel fiyo xapnArig cuxvemTag (rpdokpouan),
Tiou akoAouBeftal amé éva o uynAig ouxvemTag (aTroipo yuahiod) ot Aiyétepo amé
4 deutepoherTa.

XAPOKTNPIOTIKG ETiBAEYNG

2mv TepITTwon TG Twong Tdong kdrw amé 9 V (+ 5%) yia mepioodrepo ammd 2 deutepdAeTa
1} TV amoTuyjo dladpopr Tou aTijatog, 0 avixveuTrg Ba anuarodotrael éva mpoBAnua. To TpdBAnua
€monuaiveTal amé TV vepyotioinon g £56d0u auvayeppol Tou aioBnTipag kiviong PIR kai
oTaBepr KOKKIVO puig oTo evdeiktikd LED. H onpatodétnan Tou poBAratog Ba ouveioTei yio
600 diGoTnpa To TPOBANKa e§akohouBei va ugioTarar.

EpyoTIoinoT / amrevepyotroinon amopakpuopévou LED
To LED pmopei va evepyoroinBei / atrevepyoroinei amopakpuapéva, oTav To jumper TomroBeTeiTal
Kard prikog Twv okidwvLED ot 8éon OFF. To teppankd LED mapéxetar yia va emmpéyel mv
QTTopaKPUOEVN evepyoTroinan / amevepyotroinon Tou LED. To LED eival evepyomoinpiévo, otav 10
TEPMOIKO €fval GUVDEDENIEVO e T Yeiwar), Kol GTTEVEYOTTOIERTaN, GTaV TO TEPHATIKG amoguvdEeTal amo
v koA yeiwon. Mropeire va ouvdéoeTe To Teppamkd LED pie évav Trivaka eAéyxou e§odo Tdmou OC
TipoypappaTiopévn .. wg MODE SERVICE STATUS, BI SWITCH fy ZONE TEST STATUS.

Mvrjn ouvayeppod

Edv n Auyvia LED eivanl evepyorroinpévn, o aviyveutrig pmopei va onudvel mn pvijun ouvayeppod. H
KA MEM TrapéxeTan yia Vo ETTPEe T EVEpYOTTOiNGT) / aTTEVEPYOTIONGT TG MVIUNG. GUVaYEPHOU.
H pvripn ouvayeppoU eival evepyomompévn, GTav To TepUaTIKO eival GuvOedePEvo pe T yeiwon,. H
VN ouvayeppoU eivan amevepyoTroiuévn, 6Tav To TEPUATIKO Exel aTroouvdeei amo T yeiwon.
Edv n pvrin auvayeppod éxel vepyotronBei kai ouppei évag ouvayepudg, n Auyvia LED Ba opyioer
va avaBoofrivel (kdkkivo - aloBnTipag kivnong? Mpdaivo - Bpadon yuakiot). Evdeign e pviung

ouvayeppou Ba ouvexioTel éwg 6Tou N uvripn auvayeppol evepyoroinBei ko ai (o Teppamkd MEM
€ivan guvoedepévo pe ) yeiwon). Amevepyotroinan Tg uvipng auvayeppod Sev Ba ataparrioer Ty
£v0eign pvrping auvayeppod. Mrmopeite va ouvoéaete To MEM Tepparikd pe évav Trivaka eéyxou
e £60do TUTIoU OC poypappamopévn .. ARM STATUS.

HAEKTPONIKH MAAKETA

@ piKpoQuVO.
@ Tepyamkd:

TMP "Eodog mpoaTaaiag (NC);

NCG 'E¢odog ouvayeppiou Bpduang kpuatarou (NC relay);

NCP ‘E¢odog ouvayeppou avixveutr kivnang (NC relay);

MEM  £Aeyxog pviung ouvayeppoy;
LED amopakpuapévog éheyyog LED;
COM Koivdg - yeiwon
12V Eioodog Tpogodoaiag.
® drxpupo LED yia va my évdeign:
- Yuvayepudg amé aiodnmpa kivnang PIR n Auxvia avaBer KOkKIvo yia 2 deutepoera;
— Mvijun ouvayeppou evepyotoiital o
- aoBnipa kivnong PIR - n Auyviar LED avaBoofrivel kokkivo.
— Zuvayeppog aTo aioBnipa Bpatong kpuaTaAwY — n Auyvia avapel
TIpdoIvo yia 2 SeutepBAeTTa
Muvijn Guvayeppou Trou evepyomoirBnke amo Tov aioBnrpa Bpadong
KkpuaTaMuwv - Auyvia LED avaBooprver pe mpaaivo xpuwpa
KaTaywpnon fxou xapnArg auyvemnTag - n Auvia avaBel mpaoivo yia 0,5 deutepdAemra
QDokipaoTikr Aemoupyia Tou aioBnTipa Bpatong kpuoTaAwy — TIpdaivo olviopo pAag
K3B€ 3 deutepoerTTal
TPOPANKa — N Auxviar avaBer kokkivo TipoBEppavan — n Auyvia LED avoBoofrivel evaMag
KOKKIVN) Katl TIpdaiv.
@ A6 TuponAekTpikd oToixeio. Mnv ayyilere Tov TTuponAekTpIKO CioBNTHPa, £T01 WOTE Vot
Hnv AepwBei.
® aKideg OIaHOPPUITTG TOU VIXVEUTH:

PET evepyomoinan / amevepyoroinon mg emAoyrg ayvonong katoikidiou {wou.

H emhoyn aurr evepyoroleital éTav To jumper Bpioketal ot B¢ ON (K. 2).

TST evepyorroinon / amevepyorroinan Tng Aemoupyiag eAéyxou Tou aioBnTripa Bpatong
KpUoTaAwV. Ze SoKIaaTIKr A€Toupyia, o aioBTrpag avoéper éva ouvayepd
orav avixveUoe! fixo uynArg ouxvemTag (o oTraaijatog yuakiod). H SokipooTikr
Aermoupyia evepyooieitan 6rav o jumper Bpioketal ot Bon ON (eik. 2).

LED evepyomoinon / amevepyormoinon mg evdeikTikrig Auyviag LED. To LED eivan
gvepyoroinuévn, érav 1o jumper Bpiakeral ot Béan ON (€. 2) - n amopaKpuapévn
gvepyoroinan / amevepyoroinon Tou LED Sev eivan Siabéaipn Tore.

® Emogn 1dumep

@ Tpumeg oTepéwong.

TIOTEVOIONETPO yia T pUBjIoN TG evaioBnoiag aioBnpa PIR.

® ToevaIOpETpo yia T pUBRIoN G euaioBnoiag aioBnpa Bpatong kpuoTaMw.

TMP TMP NCG NCG NCP NCP! ‘

MEM LED COM 12V

G,

@ DDDDDD

OFF
PETrgTLED

—PIR SENS.+ - GB SENS. +

Lo B8

Crosilysay NAVY [03BOMsie BUSBUTU PyX Y 30Hi, Sika OXOPOHSIETLCS, Ta BUSBUTI
po3buUTTA ckna.

BNACTUBOCTI

+ 14-crogilLyBay pyxy Ta CnioBilLysay po3GuTTs ckna y OfHOMY KOpMyCi.

+ [lBa HesanexHi BUXoaM TPUBOTU.

+ PeryntoBaHHs 4yTnuBocTi 060X CMOBiLLyBaviB.

+ [NoBilHuWIA NipoenemeHT.

+ LincppoBuit anroputm BUSBIEHHS PYXY.

+ IrHopyBaHHs TBapuH Baroto [0 15 Kr.

+ Lincbposa komneHcaLjis Temneparypu.

+ Po3LMpernit ABOKaHaNbHMIA aHania curHany.

+ [lBokonipHui ceitnopion Ans iHAvKaLii TpUBOrY.

+ [cTaHUiiiHe KepyBaHHS CBITNOAIOAOM.

+ Mam'sb TpuBOTM.

+ KoHTporb poBoTy curHanbHoro TpakTy |4-crioillyBaya Ta Hanpyru XVBMEHHS.
+ TamnepHu (aHTUCaBOTaXHHI) 3aXUCT, SKWiA pearye Ha BIAKPUTTS Koprycy.

onuc

CroBilLiyBay BUKIMKaE TPUBOTY Y BUNaAKY:

* BUSIBNEHHS PyXY Y 30Hi, ika OXOPOHSIETLCS;

* BUABMEHHS CNIOYATKY CUTHANY HU3bKOT YacToTu (3BYK yAapy), a NOTiM — curHany
BIMCOKOT 4aCTOTH (3BYK 6UTTS Ckna) npoTsirom He 6inblue 4 XBUnMH.

DyHKLji KOHTpONH

Y BUNazKy NOHWKEHHS HaNpyry HIbk4e Hix 9 B (£5%), sike NPOIOBXYETLCA OBLLE 2 CEKyHA,
ab0 BUSBNEHHS HECTIPABHOCTi CUrHAMbHOTO TPaKTy, CTIOBILLYBaY CUrHanisye aapito.
Asapito curHaniaye BBIMKHEHHS BUxogy Tpuoru [4-cnosilLlyBaya Ta cBi4eHHs caitnogiogy
4YepBOHMM KoNbOPOM. CurHanisavjs asapii TpUBAE NPOTATOM YCOro Yacy ii HasBHOCTI.

[lucTaHujitHe GnokyBaHHs/pO3BNOKYBaHHS CBITNOAIORY MOXNMBO, SIKLLO NepeMiyka
BCTaHOBMNeHa Ha Wwvpku LED y nonoxenni OFF. KepyBaHHs 3aiiCHIOETLCS 3a AONOMOTOI0
knemv LED. Citnoaion sBiMkHeRui, sikiio knema LED 3amkHea Ha Macy 0 B. Caitnopion
BIMKHEHIIA, SIKLLIO Krema Bif eaHaHa Big Mach. [lo knemu MoxHa nip'eaHatii suxia MK tuny
OC, 3anporpamosanuit sik IHAVKATOP PEXXMY MPOrPAMYBAHHSA, MEPEMUKAY BI
a6o IHAMKATOP TECTY 30H.

Mam’aTb TpMBOrM

AKLWo cBiTNoaion € po3bNoKoBaHHMiA, CNOBILLYBaY MOXE CUrHaNi3yBaTVt Nam'siTb TPUBOTU.
BaimkHyTW/BUMKHYTY NaM'ATb TprBOMA A03B0NSE knema MEM. Mam’aTb Tpusorv BBiMKHeHa,
AKLLO Ha knemy nogaeTbest Maca 0 B. Mam'sTb TpYBOM BUMKHEHa, SKLLO KneMa Bif'eaHaHa
Bifi Macy. FKLLIO nam'siTb TPUBOTY BBIMKHEHA ¥ yna TpUBOTa, CBITTIOAIOA MOYHE MEPEXTITI
(4epBOHMM KONbOPOM — CIOBILLYYBaY PyXY; 3MIEHUM KONbOPOM — CrOBiLLyBay po3buTTs
ckna). CurHaniayBaHHsi nam'sTi TpuBorv Gyfje NpoaoBXKyBaTUCS A0 i NOBTOPHOTO
BBIMKHEHHS! (3aMukaHHs knemu MEM Ha macy). BUMKHeHHs nam'aTi TpMBOY He 3aBepluae

El detector NAVY permite detectar el movimiento en el area protegida y la rotura de cristal.
PROPIEDADES

+ Sensor de movimiento IRP'y sensor de rotura de cristal en una sola caja.
+ Dos independientes salidas de alarma.

+ Sensibilidad ajustable de deteccion en ambos sensores.

+ Pirosensor doble.

+ Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

+ Inmunidad a los animales domésticos de 15 kilogramos de peso.

+ Compensacion digital de temperatura.

+ Andlisis avanzado dual de ruta de sefial.

+ Diodo LED de dos colores para indicar la alarma.

+ Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

+ Memoria de alarma.

+ Supervision de ruta de sefial del sensor IRP'y de tenion de alimentacion.
+ Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

DESCRIPCION

La alarma se activara cuando:

+ se detecte un movimiento en el &rea protegida;

+ se registre sucesivamente en un periodo de tiempo mas corto que 4 segundos un
sonido de baja frecuencia (impacto) y de alta frecuencia (rotura de cristal).

Funciones de supervision

Cuando a tension descienda por debajo de 9 V (+5%) por el periodo de tiempo mas
largo que 2 segundos o cuando se deteriore la ruta de sefial del sensor IRP, el detector
indicara una averia. La averia sera sefialada con la activacion de la salida de alarma
del sensor de movimiento IRP y con el encendido del diodo LED rojo. La sefializacién
de averia continuara mientras dicha averia persista.

Activacion/desactivacion remota del diodo LED

La activacion/desactivacion remota del diodo LED es posible, cuando el jumper en los pins LED
esta colacado en la posicion OFF. El contacto LED posibilita la activacion/desactivacion remota
del diodo LED. El diodo LED esta activado, cuando el contacto esta conectado con masa.
El diodo LED esta desactivado, cuando el contacto esta desconectado de la masa. Es posible
conectar con el conector la salida de la central de alarma tipo OC programada como, p.€j.,
INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE o INDICADOR DE
TEST DE ZONAS.

Memoria de alarma

Si el diodo LED esta activado, €l detector puede indicar la memoria de alarma. El contacto MEM
permite activar/d ivar lamemoria de alk . Lamemoria de alarma esta activada, cuando el
contacto esta conectado con masa. La memoria de alarma esté desactivada, cuando el contacto
esta desconectado de la masa. Sila memoria de alarma esté activada y ocurre la alarma, el diodo
LED empezaré a parpadear (en rojo — sensor de movimiento; en verde — sensor de rotura de
cristal). La sefializacion de alarma persistira hasta que se active de nuevo lamemoria de alama (el

curHanisavii nam'sti Tpusoru. flo knemu MEM moxwa nig'eanatyv Buxia MNK tuny OC
3anporpamoBaHuit sik IHAVKATOP PEXXUMY OXOPOHMW.

NMNATA ENEKTPOHIKU

® MiKpochoH.
@ knemm:

TMP Tamnephuit suxig (NC);

NCG Buxin TpuBory CroBillysaya po3buTTs ckna (pene NC);

NCP Bwxig tpusoru [4-cnogilysaya (pene NC);

MEM  BBiMKHEHHS/BUMKHEHHS NaM'sTi TPUBOT;
LED KepyBaHHs CBITNOAIOAOM;
COM maca 0 B;
12V BXia KMBNEHHS.
® [ABOKONBOPOBMIA CBITNOAIOA ANS iHAVKAL:
— TPUBOrY, Aika € BUKMMKaHa |Y-CroBililyBaem — CBITUTLCS YEPBOHUM KONbOPOM
NPOTAOM 2 CeKyHA;
— Nam'sTi TPUBOIY, Sika € BIKNMKaHa |4-CroBilLlyBayeM — MEpexTUTL YepBOHIM
KOMbOPOM;
— TPMBOTY, SIka € BUKNMKaHa CMOBLLYyBa4eM PO3BUTTA CKna — CBITUTLCS 3eMeHNM
KOMbOPOM MPOTSArOM 2 CeKyHA;
nam'sTi TPUBOTW, Sika € BUKTAKaHa CIOBiLLlyBa4YeM po3buTTA ckna — MepexTUTL
3eMeH!M KOMbOpOM;
BUSIBMEHHS CUTHANY HU3bKOT YaCTOTY — CBITUTLCS 3eNMEHMM KONbOPOM NPOTArOM
0,5 cekyHau;
TECTOBOTO PEXMMY CroBiLLyBaya PO3BUTTS CKNa — KOPOTKMI CMIONOX 3eMIeHOro
KOMbOPY KOXHI 3 CekyHau;
— aBapii — CBITUTLCA YEPBOHUM KONbOPOM;
— 3aMnycKky — M0 Yep3i MEPEXTUTL YEPBOHUM i 3eNeHNM KoNbopamu.
@ nopiltHuit nipoenemenT. P CAl He O nif Y,
106 He 3a6pyAHUTH ioro.
® WTMPKM ANS HaNaLITYBaHHA CMOBILLYyBaYa:

PET BBiMKHEHHS/BIUMKHEHHS OMLii irHOpyBaHHs TBapuH. OnList BBIMKHEHa,
KLLO NMepemuyka BeTaHosrneHa y nonoxeHHi ON (man. 2).

TST BBiMKHEHHSI/BIUMKHEHHS TECTOBOIO PEXMMY CMOBiLLYBa4a po3duTTs
cKkna. Y TeCTOBOMY pexuMi CMoBilLlyBay BUKNMKae TpUBOry nicns
peecTpaLlii curHany BIUCOKOT 4acTOTY (3BYKY GUTTS ckna).

TeCTOBMI PEXVM BBIMKHEHWIA, SIKLLO NEpeMUYKa € BCTaHOBMNEHa
B nonoxerHi ON (man. 2).

LED BBIMKHEHHS/BUMKHEHHS iHAuKaLii 3a Aonomorolo caitropioay. Bora
BBiMKHEHa, fKLLO NepemMuyka BeTaHosreHa y nonoxeHHi ON (man. 2) -
[QVUCTaHLHe KepyBaHHS CBITNOAIO[OM € TOAi HEMOXIMBE.

(® TaMnepHwit KOHTAKT.

@ oTip niA Wypyn ANs KpINAEHHS.

MOTEHLOMETP ANs perynioBaHHs YyTnneocTi 4-cnosiluysaya.

(@ NOTEHLIOMETP ANs PerynioBaHHs YyTIWBOCTi CMIOBIlLyBaYa po3buTTs ckna.

contacto MEM esté conectado con masa). La desactivacion de la memoria de alarma no finalizara
la sefializacién de lamemoria de alarma. Es posible conectar con el contacto MEM la salida de la
central de alarma tipo OC programada como, p.gj., INDICADOR DE ARMADO.

PLACA ELECTRONICA

@ micréfono.
@ contactos:

=
o

salida de sabotaje (NC);
NCG salida de alarma del sensor de rotura de cristal (relé NC);
NCP salida de alarma del sensor de moviemiento IRP (relé NC);
MEM activacion/desactivacion de la memoria de alarma;
LED activacion/desactivacion del diodo LED;
COM masa;
12V entrada de alimentacion.
@ diodo LED de dos colores para indicar:
- la alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo brilla con la luz
roja durante 2 segundos;
la memoria de alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo
parpadea en rojo;
la alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo brilla con la luz
verde durante 2 segundos;
- la memoria de alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo
parpadea en verde;
- el registro de un sonido de baja frecuencia — el diodo brilla con la luz verde
durante 0,5 segundo;
- el modo test del sensor de rotura de cristal - el diodo emite un destello verde
corto cada 3 segundos;
- laaveria — el diodo brilla con la luz roja;
- arranque - el diodo parpadea alternativamente en verde y rojo.
@ pirosensor doble. No se debe tocar el dicho pirosensor para no ensuciarlo.
® pins para configurar el detector:

PET la activacion/desactivacion de la opcion de inmunidad a los animales. La
opcion estd activada, cuando el jumper esté fijado en la posicion ON (fig. 2).

TST la activacion/desactivacion del modo test del sensor de rotura de cristal.
En modo test, el sensor indicara una alarma después de registrar un
sonido de alta frecuencia (el sonido de cristal al romperse). EI modo test
estd activado, cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2).

LED la activacion/desactivacion del diodo LED. El diodo LED esta activado,
cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2) - entonces la
activacion/desactivacion remota del diodo no es posible.

® proteccion antisabotaje.

@ orificio para el tornillo de fijacion.

potenciémetro para ajustar la sensibilidad del sensor IRP.

® potencidmetro para ajustar la sensibilidad del sensor de rotura de cristal.

A NAVY érzékeld a védett terlileten bekdvetkezé mozgas és lvegtérés érzé
teszi lehetévé.

TULAJDONSAGOK

+ PIR mozgas- és livegtorés-érzékeld egy hazban.

+ Két fiiggetlen riasztaskimenet.

+ Mindket érzékeld érzékenysége folyamatosan allithato.
+ Dudlelemes pyroérzékelo.

+ Digitélis mozgésérzékelési eljaras.

+ Kisallatvédelmi funkcié max. 15 kg-ig.

+ Digitélis hémérsékletkompenzacio.

+ Fejlett kétutas hangelemzés.

+ Kétszin(i riasztasiallapot-jelz6 LED.

+ LED mikddésének tavoli engedélyezéseltitdsa.

+ Riasztasmemoria.

* PIR érzékeld jelzési Utvonal és tépfeslzultség felligyelete.
. delem.

Fedéleltavolita »

elleni szab j

LEIRAS

Riasztas indul amennyiben a:

+ PIR érzékeld mozgast érzékel;

+ Uvegtdrés-érzékelo egy alacsonyfrekvenciaju hangot (iités) 4 mp-en belil koveté

Feliigyeleti tulajdonsagok

Amennyiben a tapfesziiltség tobb, mint 2 mp-re 9 V (+ 5%) ala csokkenése vagy jelzési
Utvonal hibéja esetén az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a PIR mozgéserzékeld
riasztaskimenetének aktivalasa és a piros szinii LED folyamatos vilagitasa jelzi.
A hibajelzés a hiba fennallasanak ideje alatt folyamatosan jelzésre keril.

LED k tavoli délyezéseltiltasa

ALED miikodése tavolrél engedélyezhetd/letilthaté a LED érintkezokre nyitott (KI) &l-
lapotban felhelyezett rovidzar esetén. A LED csatlakozo szolgal a LED mikodésének
tavoli engedélyezésére/letiltdsara. A LED miikodése a csatlakozonak a kozos fold
felé torténd rovidre zarasa esetén engedélyezett, és annak a kézos foldrél torténd
levélasztasa esetén tiltott. A LED csatlakozé a vezéridpanel, pl. SZERVIZMOD
ALLAPOT, Bl KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOT funkciéval rendelkez6, OC
tipust kimenetére csatlakoztathato.

Riasztasmeméria

Ha a LED miikddése engedélyezve van, akkor az érzékeld a riasztdsmemoriat s jelezheti.
Ariasztasmemdria engedélyezését/tiltasat a MEM csatlakozo teszi lehetévé. Ariasztas-
memodria engedélyezett, ha a csatlakozo kozos fold felé révidre van zarva és letiltott, ha az
le van vélasztva arrol. Egy riasztas bekovetkezte esetén, ha a riasztdsmemdria mikddése
engedélyezett, akkor a LED elkezd villogni (piros — mozgéasérzékld, zold - tvegtorés-

érzékeld). Aria: Gria jelzése a ria ria ismételt engedélyezéséig (MEM
csatlakozo kozds fold fel énd rovidrezarasa) folytatodik. A riasztasmemodria letiltasa
nem sziinteti meg a a riasztasmemodria jelzését. AMEM csatlakozo a vezérlépanel, pl.
ELESITETT ALLAPOT funkciéval rendelkez, OC tipusu kimenetére csatlakoztathato.

ELEKTRONIKAI KARTYA

@ mikrofon.
@ csatlakozok:

TMP szabotazs kimenet (NC);

NCG (vegtorés-érzékel riasztaskimenete (NC relé);

NCP PIR mozgasérzékeld riasztaskimenete (NC relé);

MEM riasztasmemoria vezérlés;
LED tavoli LED vezérlés;
COM kozos fold;
12V tapfesziiltség bemenet;
® kétszinii jelz6 LED:
- PIR mozgasérzékeld altal inditott riasztas — LED 2 mp-es piros vilagités;
- PIR mozgasérzékelo ltal inditott riasztaésmemdria — pirosan villogd LED;
- Uvegtorés-érzékeld altal inditott riasztas — 2 mp-ig zolden vilagité LED;
- livegtorés-érzékeld altal inditott riasztdsmeméria — zolden villogé LED;
- alacsonyfrekvenciaju hang érzékelése - 0,5 mp-ig zolden vilagité LED;
- lvegtorés-érzékeld tesztmaddja — 3 mp-ként roviden zolden felvilland LED;
hiba - pirosan vilagitd LED;
bemelegedés - piros és zold fénnyel felvéltva villogé LED.
@ dudlelemes pyroérzékeld. Ne érintse meg pyroelektromos érzékel6t, mert
beszennyezheti azt.
® érzékeld mikodését beallitd érintkezok:

PET kisallatvédelmi opcid engedélyezésettiltasa. Az opcio a rovidzar ON
éllasban térténd felhelyezése esetén engedélyezett (2. Abra).

TST lvegtorés-érzékeld tesztmddjanak engedélyezéseltiltasa. Tesztmddban
az érzékeld a magasfrekvenciaji hang (livegtorés hang) érzékelését
jelzi. Az tesztmdd a révidzar ON éllasban torténd felhelyezése esetén
engedélyezett (2. Abra).

LED jelz6 LED mikodésének engedélyezéseltitasa. A LED miikodése
a rdvidzar ON 4llasban torténd felhelyezése esetén engedélyezett
(2. Abra) — ilyenkor a LED miikodésének tavoli engedélyezéseftiltdsa
nem hasznélhato.

® szabotazskapcsolo.

@ rogzitéesavar nyilasa.

PIR érzékeld érzékenységbedllito potenciométer.

® livegtorés-érzékeld érzékenységbedllitd potenciométer.




MONTAZ DANE TECHNICZNE INSTALLATION SPECIFICATIONS MONTAGE TECHNISCHE DATEN MOHTAX
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ilani ieci ilani 0 . 0 i 9 - s
przy wytaczonym zasilaniu. Napigcie zasilania 12V DC £15% Supply voltage 12V DC £15% Stromversorgung auszufiihren. Spannungsversorgung 12V DC £15% MPY OTKAOYEHHOM 3NEKTPONUTaHMU. (TESTER INDIGO), 8 30He aMsHOCTA eiicTEA 3BewaTens pasbuT
Chronione powierzchnie szklane muszg znajdowac sie w zasiggu detekcji czujnika Poboér pradu w stanie gotowosci 7,5mA The protected glass surfaces must be within the glass-break sensor range. Please Standby current consumption 7.5mA Die geschitzten Glasoberflachen miissen sich in dem Erfassungsbereich des Ruhestromaufnahme 75mA OxpaHsemble CTeKNAHHbIE NOBEPXHOCTI AOMKHBI HAXOAUTLCA B Npeaenax AanbHoCT! CTeKIa BKIKOMUT TPEBOXHBIA BbIXOA STOTO UIBELATENS ¥ CBETOAUOAHYIO
zbicia szyby. Nalezy pamietac, ze zastony, kotary, migkkie obicia mebli, ptytki akustyczne Mak I b6 d 10mA note that shades, curtains, furniture upholstery, acoustic tiles, etc. absorb the sound Maxi . omA Glasbruchsensors befinden. Man sollte beachten, dass Vorhénge, Portieren, weiche Max. S fnah 10mA AeiicTBNS u3BeLLaTens pasbutia crekna. Cneayet NOMHUTb, YTO 3aHABECKM, LUTOPbI, VHAMKALMIO 3eNeHoro LpeTa.
itp. pochtaniajg dzwiek i pogarszaja zasieg detekcji czujki. ELEYENy .2l [ERY (i and dversely affect the detector operating range. laximum current consumption 10m Mébelbeziige, schallddmmende Bauplatten etc. den Erfassungsbereich des Melders ax. Stromaufnahme (i 06VBKa MATKOI MEGEnH, 3BYKOM3ONVPYHOLLME MTMTbI M . . MOITIOLLAIOT 3BYK 1 yMEHbLLIAIOT TEXHWUMECKUE AAHHBIE
1. Otwérz obudowe (rys. 4). Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika 40mA/ 16V DC 1. Remove the front cover (Fig. 4). Relay contacts rating (resistive load) 40mA/ 16V DC verringem konnen. i Zuléssige Belastung der Relais-Kontakte (Widerstand) 40mA/ 16V DC ARMbHOCTL ACHCTBA UIBELIATENS.
g- Wajmi pythe z elekironika, (rozystancyjne) ; Remove the e'ec“O'f“CS board. Detectable speed 03.3mis ; (E;; :frﬁ?k‘;fasth::?;:u‘;:Zi:ngbb o Erfassbare Bewegungsgeschwindigket 03.3mis ; E;;‘;Z";ep;‘;:ynce:‘;ﬁ:y ‘:))'maw Hanpmiervie mitasis 12BDC £15%
. Wykonaj otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy. Wykrywal dkos¢ ruch 0,3...3 mf; . Make the openings for screws and cable in the enclosure base. L . . - g .
yona oty o e Y e Pt L = pens i Alarm signaling period 2s 3. Montagedffnungen filr die Schrauben und das Kabel in der Hinterwand des Gehéuses Alarmdauer 2s 3. TloaroTossTe OTBEPCTUA NOA LUYPYNbI U kabenb B OCHOBaHWM kopnyca, 2 B T D e P D T ) ol
4. Przeprowadz kabel przez wykonany otwr. Czas sygnalizacj alamu 25 4. Pass the cable through the prepared opening. - : ausfur?ren 9 : - oAl P A Wypy pryca. m - o
5. Przymocuj podstawe obudowy bezposrednio do $ciany albo do przykreconego do 5. Secure the enclosure base directly to the wall or to the bracket screwed down Warm-up period 30s . - . Anlaufzeit 30s 4. Tposepye kaGen 4epes MOATOTOBNIEHHOE OTBEPCTHE. grchMaTRHORTIOTRERNIeHEYTOR M
Sciany lub sufitu uchwytu (rys. 56). Czujki nie mozna montowac na uchwycie, jezeli Czas rozruchu 30s to the wall/ceiling (Fig. 5 and 6). The detector must not be mounted on the bracket, g Hee@E 4. Das Kabel durch die Offnung durchfiihren. T o e — bis 6m 5. [puKpenuTe OCHOBaHME KOpMyca HEMOCPEACTBEHHO K CTEHE UMK K KPOHLLTEiHY, [lonyckaemas Harpyska Ha KOHTaKTbI pene (PesucTueHas) 40MA/16 BDC
ma by¢ wigczona opcja odpornosci na zwierzeta. Zasieg detekeji czujnika zbicia szyby do6m if the pet immunity option is to be enabled. ge ot g P 5. Die Hinterwand des Gehéuses an die Wand oder an die mitgelieferte Halterung 9 YCTAHOBIIEHHOMY Ha CTEHE WM noTonke (puc. 5 u 6). M3Bewarenb Henbas
6. Zamocuj plytke elektroniki. Przed dokreceniem, umiesc plytke we wiasciwym . 6. Fasten the electronics board. Before tightening the screw, place the board in proper Recommended installation height 24m befestigen (Abb. 5 und 6). Der Melder darf nicht an der Halterung montiert werden, Empfohlene Montagehdhe 24m YCTaHaBMBATb HA KDOHLLITENiHE, eC OKHA DbiTh BKITKOYEHa ONUMA UTHOUPOBAHUS Of G 03..3 e
polozeniu (rys. 3). Zalecana wysoko$¢ montazu 24m position (Fig. 3). B s el o DS I wenn die Option der Haustiererkennung eingeschaltet sein soll. —— RS I KVUBOTHBIX. [L7MTensHOCTS CHTHana Tpesorv 2¢
7. Podtacz przewody do odpowiednich zaciskéw. Klasa érodowiskowa wg EN50130-5 I 7. Connect the wires to the corresponding terminals. ionmeniaic COIENO0) 6. Elektronikplatine montieren. Vor dem Zuschrauben, installieren Sie die Platine korrekt Lo DE 6. YctaHoBuTe nevaTHylo nnaty. lepen Tem kak 3adukcupoBaTb nevatHylo nnaty
. . " - - . - Operating temperature range -10..455 °C (Abb. 3). Betriebstemperaturbereich -10..+55 °C LUYPYIOM, YCTAHOBWTE €€ B KpaiiHee HikHee nornoxeue (puc. 3). Bpems sanycka 30¢c
8. Przy pomocy potencjometréw i zworek okres| parametry pracy czujki. Zakres temperatur pracy 10..455°C 8. Using potentiometers and jumpers, set the detector working parameters. 7 Leit " hende KI iR 7 B
9. Zamknij obudowe czujki. 9. Replace the cover.. Maximum humidity 93+3% - -ellungen an enisprechende flemmen anschileben. Max. Feuchtigkeit 93+3% - TOAKTIOIATE MPOBOAA K COOTBETCTEYIOLM KNEMMaM. HlankHocTb AeiicTBus U3BelLATeNs pasbuThs cTekna Ao6m
Maksymalna wilgotnos¢: 93+3% 8. Mit Hilfe des Potentiometers und der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders 8. C nomoLLbIo NOTEHLMOMETPOB U NepeMblyek onpeaenTe paboune napameTpsl
URUCHOMIENIE | TEST CZUJKI = START-UP AND TEST OF THE DETECTOR Dimensions 63 x 96 x 49 mm bestimmen. Abmessungen 63 x 96 x 49 mm y3BewaTens. Pexowmetiayemas Bbicota MOHTaxXa 24m
Uwaga: W czasie testowania czujki: Wymiary 63 x 96 x 49 mm Note: When testing the detector: Weight 100g 9. Gehause des Melders schlieRen. Gewicht 1009 9. 3akpoiiTe kopnyc u3BeLyatens. Knacc okpyxatowueit cpeasi no craHpapty EN50130-5 Il
- dioda LED powinna by¢ wiaczona, — the LED should be enabled, o
- zworka na kolkach TST powinna by¢ zalozona w pozycji ON (s g ~ the jumper should be placed across TST pins in ON position INBETRIEBNAHME UND TEST DES MELDERS 3ANYCK U TECT USBEWATENA AvanasoH paBouux Temneparyp -10..455°C
(po zakoriczeniu testu nalezy jg zatozy¢ w pozycji OFF). (when the test is completed, place it in OFF position). Achtung: Beim Testen des Melders: MNpumeyanme: Bo Bpems TECTOBOIO pexuma usBeLLatens MaKcuMansHas BNakHOCTS 9343%
fonia D in migad - e . p : : f - soll die LED-Diode eingeschaltet sein, — CBETOAMOAHAN HANKALMS fomKHa pabortarts, =07
1. Wigcz zasilanie. Dioda LED zacznie miga¢ na przemian na czerwono i zielono, 1. Power-up the detector. The LED will begin alternately blinking red and green, which ot dl - 9 " . ™
sygnalizujae rozruch czujki. indicates the detector warm-up. - soll die Steckbriicke auf den Pins 'I_'ST_ln Posmo_r_1 ON_ gesetzt werden — repemblyka Ha WTbipbkax TST fomkHa BbiTb ycTaHoBREHa Paamepe! 63 X 96 X 49 MM
2. Gy dioda przestanie migac, sprawds, czy: 2. When the LED stops blinking, check that: (nach dem Ende des Tests setzen Sie die Steckbriicke in Position OFF). B nonoxeHne ON (nocne 3aBepLUeHns Tecta cneayer o .
X ) , CZy: . \ . o . " : FF). acca r
— poruszanie sig w obszarze detekcji czujnika ruchu PIR (rys. 7 przedstawia ~ moving within the PIR motion sensor detection area (Fig. 7 shows 1. Schalten Sie die Stromversorgung ein. Die LED-Diode blinkt abwechselnd rot und YCraro8HTb @ 8 nonowere OFF)
maksymalny obszar detekcji — maksymalna czulosé i zworka na kolkach the maxi ge area — at the maxi itivity and the jumper griin (signalisiert den Anlauf). 1. Bkniouute nutanne. CBETOANOA HAYMHAET MUraTb KPacHbIM U 3eIeHbIM LIBETOM,
PET w pozycji OFF) uaktywni wyjécie alarmowe tego czujnika i spowoduje placed across PET pins in OFF position) will activate the alarm output 2. Nachdem die LED-Diode erloschen ist, priifen Sie, ob: CUrHanu3vpys 3anyck uaseLlarens.
za$wiecenie diody na czerwono; of that sensor and make the LED light up red; - die Bewegung im Erfassungsbereichs des PIR-Sensors den Alarmausgang 2. Korga ceetoaunos NpexkpaTuT MuraTh, MpoBepLTe, YTo:
- uzycie urzadzenia generujacego dzwiek thuczonego szkta (TESTER INDIGO) - using the device which generates glass break sound (INDIGO TESTER) aktiviert und die Diode rot aufleuchtet (Abb. 7 présentiert maximalen — [BIMKEHMe B 30He, oxpansiemoii [ K-nssewwatenem (Ha puc. 7 ykasaHa
w zasiegu detekcji czujnika zbicia szyby uaktywni wyjécie alarmowe tego within the detection range of glass-break sensor will activate the alarm Erfassungsbereich — maximale Empfindlichkeit und die Steckbriicke MakcuManbHas OXpaHsieMas 30Ha — MakcUManbHas HyBCTBUTENBHOCTL
czujnika i spowoduje zaswiecenie diody na zielono. output of that sensor and make the LED light up green. auf den Pins PET in Position OFF);
- die Verwendung des Priifgerédtes (TESTER INDIGO) im Erfassungsbereich
des Glasbruchsensors aktiviert den Alarmausgang des Sensors und die Diode
leuchtet griin auf.

D ja zg Sci jest pod adi www.satel.eu/ce The declaration of conformity may be Ited at www.satel.eu/ce Die Konformitétserkldrung kann unter f Adresse werden: www.satel.eu/ce AATCA Ha caitTe www.satel.eu/ce
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BCTAHOBJEHHSA TEXHIYHI AAHI INSTALLATION SPECIFICATIONS TECHNIQUES INSTALLATIE SPECIFICATIES

@ Mia Yac BUKOHaHHS YCiX €NEKTPUYHNX 3'€AHAHD KUBMEHHS @ Mettre le systéme hors tension avant d’effectuer tous raccordements @ Koppel altijd de voeding los voordat enige elektrische
Ma€ GyTv BUMKHEHNM. Hanpyra xvBnenHs 12BDC +15% électriques. Tension d'alimentation 12V DC £15% aansluitingen worden gemaakt. Voeding voltage 12V DC +15%
CKnsiHi MOBEPXH, siki OXOPOHSIOTLCS CMIOBILLYyBaYeM, MaioTb 3HAaXOAUTUC Y 30Hi Aif CRoXuBaHHs CTPyMy y CTaHi roTOBHOCTI 7,5mA Les surfaces vitrées protégées doivent se situer dans la zone de couverture du capteur Consommation de courant en veille 7,5mA Het te beveiligen glasopperviak moet binnen het bereik van de glasbreuksensor liggen. Stand-by verbruik 7,5mA
croBillysaya po3buTTs ckna. Crig nam'sTaTy, Lo 3asicy, WTopw, M'ska 0661BKa Mebnis, de bris de vitre. Noter que les stores, les rideaux, les tissus d’'ameublement, les tuiles . . Onthoud dat blinderingen, gordijnen meubelstoffen, akoestische tegels etc. het geluid . .
3BYKOI30MIOI0YI NAMTA | T.N. MOFMMHAIOTb 3BYK Ta yioTb Pafiyc Al cnoilLysaya. CTRyMY 10 mA acoustiques absorbent le son et réduisent la zone de détection du détecteur. Consommation maximale de courant 10mA absorberen en het effect op het bereik van de detector beinvioed. Maximaal verbruik 10mA
Crig;: [lonycTiMe HaBaHTaXeHHS Ha KOHTaKTax pene 40MA/ 16 B DC 1. Ouvrir le botier (fig. 4). Charge maximale des contacts du relais (résistante) 40mA/16VDC 1. Open de behuizing (Fig. 4). Relais belasting 40mA/ 16V DC
1. Bipkputu kopnyc (Man. 4). [Eesepee) 2. Sortir la carte électronique. Vitesse détectable du mouvement 0,3..3mls 2. Verwijder de print. Detectie snelheid 0,3..3mls Ll
2. [leMOHTYBATY NniaTy enexTPOHIkv. BuikpuBanbHa LWBIAKICTL pyXy 0,3..3mlc 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans I'embase du boitier. , L 3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant van de behuizing. . N [
o X . b . Durée de signalisation d'alarme 2s L . Alarm signaleringstijd 2s B \
3. MigroTysatin 0TBOpY ANA WypyNis i kaBenio B OCHOBI KOPMYCY. TpvBanicTs curHany TpuBoru 2¢ 4. Faire passer le cable a travers le trou préparé. - - 4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening. 8
4. TMpotsrHyTv kaBens Kpiab NiAroTOBNEHWI OTBIp. Yac sanyo ¢ 5. Fixer l'embase du boftier directement au mur ou au support fixé au mur ou plafond Durée de démarrage 30s 5. Schroef de behuizing vast op de muur of muur/plafondbeugel (fig. 5 en 6). De Opwarmtiid 30s
5. TIUKPINATM OCHOBY KOPIIYCY 10 CTiHM 860 [0 KpOHLLITeIiHY, SkWiA MOXHa yeKy I(g% e'? eecltg)'rzl Ir?ephson dgr: immunité aux animatx doit étre activée, ne pas installer Zone de détection du bris de vitre jusqu'a6m geii‘;c}gre”;ﬁ ar::eeltdoig de beugel gemonteerd worden als de diervriendelike (PET) Detectie bereik van de glasbreuksensor tot6 m =
BCTaHOBWT Ha CTiHy abo cTeni (man. 5 i 6). CrosilLyBay He MOXHa BCTaHOBSTY Pagiyc pii cnogiluysaya po36uTTs ckna Ao 6m ] ur sur e supp: o ) " . plie ing ’ ’ o " " g
Ha KOHLUTERH, SKLLIO Mae 6TV BBIMKHEHa oLt iTHOPYBaHHS! TBapHH. - ” 6. Fixer la carte électronique. Avant serrer la vis, placer la carte en position Hauteur de montage recommandée 24m 6. Plaats de print terug. Plaats de printin de juiste positie voordat u deze met de schroef Aanbevolen installatiehoogte 24m
6. MpukpinuTin nnaty enekTpoHiky. [lo Toro sik 3adpikcyBaTin nnaty wypynom, cria L I GG AL pild appropriée (fig. 3). Classe environnementale selon EN50130-5 Il vasget (fig.3) X » Milieu klasse conform de EN50130-5 I E Q
BCTAHOBWTY 11y KPAIIHE HIKHE NONOXEHHS (Man. 3). Knac poBiovoro cepegosuiua no craHgapty EN50130-5 1 7. Raccorder les fils aux bornes correspondantes. ) ) . 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen. ) i . =
7. Tip’enHatv NpoBOAM A0 BIANOBIAHMX KNeM. [lianazoH poBouwx Temneparyp 10,455 °C 8. Al’aiqe des potentiométres et des cavaliers, régler les parameétres de fonctionnement Temperatures de fonctionnement -10..455°C 8. _Gebruik de potentiometers en jumpers om de juiste detector parameters Werking temperatuur bereik -10.+85°C
8. 3a 70NOMOIOI0 MOTEHLIOMETPY i LUTUPKIB BU3HAYUTM NapameTpy poBoTu ) du détecteur. Humidité maximale 93£3% by Maximale luchtvochtigheid 9343%
croBilyBava. MakcumansHa BonoricTs 93£3% 9. Fermer le boitier du détecteur. . . 9. Sluit de behuizing van de detector. .
Dimensions 63 x 96 x 49 mm Afmetingen 63 x 96 x 49 mm -
9. 3aKpwTM KOPMYC CIOBLLlyBAYa. TaBapuTHi poamiph 63 X 96 X 49 MM DEMARRAGE ET TEST DU DETECTEUR Poid 00 OPSTARTEN EN TESTEN VAN DE DETECTOR Genicht 0 A v
B
3ANYCK | TECT CNOBIWYBAYA Maca 100t Note : Lorsque le détecteur est testé : oes J Opmerking: Bij het testen van de detector dient: ewe U {
Ygara: [l Yac TeCTyBaHHS CNoBILYBaYa: - le voyant LED doit étre activé, - de LED ingeschakeld te zijn,
o FilHnwKauisiTyaa nonomoron?éaiméniony Mae npauosari, - le cavalier sur les broches TST doit étre placé en position ON - de jumper over de TST pinnen in de ON positie geplaatst te zijn e
_ nepemiika Ha WTupkax TST Mae GyT BcraHoanena y nonoxeHHi ON ) (le test termme,.le placer en position OFF). - (Indlgn het testen klaar |§, plaats deze dan weer in de OFF positie). @
(nicns 3aBepLUEHHs TecTy cnig ii BCTaHOBUTY B nonoxeHHst OFF). 1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commence & clignoter en alternance 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal rood en groen gaan knipperen,
1. BUMKHYTW KEneHHS. CBITTIOZIO MOMMHAE 110 Yepai MEDEXTHTS YEpBOHHM | 3eneHM en rouge et en vert indiquant I§ demarrage du détecteur. wat betekent dat dg detector opwarmt.
KOMbOPaMM, CUTHaniaylo|y 3anycK CMoBilLlyBaYa. 2. Lorsque le voyant arréte de clignoter, vérifier que : 2. Als de LED met knipperen stopt kunt u controleren of: 74&\_&
PR . . . - le déplacement dans la zone de détection du capteur de mouvement PIR - bij beweging in het detectie gebied, het alarm relais wordt geactiveerd en
2 ?K"uicaﬁg(’iﬂgﬂ ﬁﬂ_eg;s:f MSE\T;T(E:,\::;E e? 'ﬁ ";M&::én (SHUiH MaKCHMATbHII (la fig. 7 présente la zone de détection maximale — sensibilité maximale de rode LED aangaat (Fig. 7 toont het maximum dekkingsgebied — op de
Egﬂl))l': mﬁ! )énoéiu.(yaaua —u-gaKCVIMaJ'IbHa qumﬁ‘“ T4 NIepeMIUIKa Ha LTHDKaX e} les cavaliers sur les broches PET en position OFF) fait activer la sortie maximale gevoeligheid en de jumper van de PET pinnen geplaatst in de OFF
PET y nonoxeHri OFF) npugeae A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOTO BUXOAY LibOrO d alarme du papteur et falt'allymer le voyant en rouge ; positie), . .
CTOBHLIYESNA | 10 3ATODAKHA YEDBOHOMS CBITAOZIONY: - lutilisation d'un appareil générant un bruit de bris de vitre (TESTER INDIGO) — met gebruik van een glasbreuktester (INDIGO TESTER) binnen het detectie
uy! A Patis 4ep AloRY, dans la zone de détection du capteur de bris de vitre fait activer la sortie bereik, de glasbreuksensor de alarmuitgang zal activeren en de groene LED
— 3aCTOCYBaHHS npunay, sikuii resepye 3syk 6utta ckna (TESTER INDIGO) dalarme du capteur et fait allumer le voyant en vert aanaaat
Y pagiyci Aii cnogillysaya po3BuTTs, Npu3Bese 0 BBIMKHEHHS TPUBOKHOTO P ¥ : gaat.
BUXOZY LIbOrO CrOBILLyBaYa i 10 3aropaHHs 3en1eHoro CBITnogiony.
i Bi Ha caiTi www.satel.eu/ce La déclaration de ité peut étre Itée sur le site : www.satel.eu/ce De i ing is beschikbaar op www.satel.eu/ce g L L Y
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MONTAGGIO SPECIFICHE TECNICHE INSTALACION DATOS TECNICOS MONTAZ SPECIFIKACE
Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimentazione Todas las { lectronicas deben ser reali con la alimen- é | Pred pinojovanii st -
/ ﬁ \ | scollegata. Tensione di alimentazione 12V DC +15% VA A \ | tacién desactivada. Tension de alimentacion 12V DC £15% red pripojovanim vypnéte napajeni. Napéjeci napéti 12V DC £15%
Le superfici in vetro da proteggere, devono trovarsi nel campo di rilevamento del dispositivo. Assorbimento di corrente, in stato di pronto 7,5mA El detector debe ser fijado de tal manera que los cristales protegidos se encuentren dentro Consumo de corriente en modo de espera 75mA Detektor namontujte pfimo na zed tak, aby sklenéna plocha byla v jeho dosahu. Proudova spotfeba v klidu 7,5mA
Tendaggi, mobili tappezzati, pannelli anti-acustici etc. assorbiscono i segnali acustici ed . " . del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal. Debe tomarse en consideracion - N Nezapomerite, Ze zaluzie, nabytek, zaclony a zvukové izolacni desky mohou snizovat P R
riducono il campo di rilevazione del rilevatore. Assorbimento di corrente, massimo 10mA queas cortinas, |a tapicerfa blanda de muebles, placas aciisticas, etc. absorben el sonido Consumo maximo de corriente 10mA detekéni dosah. Proudova spotfeba maximaini 10mA
1. Aprire I'alloggiamento (dis. 4). Capacita di carico massima dei contatti del relé (resistiva) 40mA/16V DC e influyen negativamente en el rango operativo del detector. Capacidad admisible de carga de contactos de réle (resistencia) 40 mA/ 16V DC 1. Otevfete predni kryt (Obr. 4). Zatizitelnost kontakt(i relé (odporova z4téz) 40mA/16V DC
i i 1. Abrir la caja (fig. 4). ima i
2. Rimuovere la scheda elettronica. Velocita di movimento rilevabile 0,3..3 mls rir'a caa (fg. 4) - Velocidad detectable de movimiento 03..3mis 2. Vyjméte desku elekironiky. Detekovatelné rychlost 0,3..3 mls
3. Praticare sulla base dell'alloggiamento, i fori per il passaggio del cavo e per le viti T ———— 5 2. Relirar la placa electronica. . ) Sy 5 3. Vytvoite v zadnim krytu otvory pro $rouby a pfivodni kabel. e = 5
4. Far passare il cavo attraverso i fori praticati. empo I .se.g.nef aZ|o-ne ' alarme s 3. Hacer los orificios en a base de la caja para los tomillos y el cable. uracion de sena. 'zacion dé alarma s 4. Protahnéte kabel vytvorenym otvorem. 0ba signalizace popiachu s
5. Fissare la base dellalloggiamento alla parete, oppure al supporto di montaggio Tempo di inizializzazione 30s 4. Guiar el cable por el orifcio realizado. ) Periodo de duracion del arranque 30s 5. Pfipevnéte zadni kryt pfimo na zed nebo pomoci drzaku pfisroubuite ke zdi / na Doba spousténi 30s
g‘i’;ﬂﬁnﬁgimg :‘ﬁi‘ranlﬁire ilrlevatore sul supporto se deve essere abilftata fopzione Campo di rilevazione del sensore rottura di vetro finoa6 m 5. E“:I'tfcﬁzs(ﬁ gdesl'; %?JaN[greesCtsg?bnlteeiﬁsltaaIFZ):reezl(idztaelcfgrpg:eeIa;gg]rllll'laedosialéao%aczgg Rango de deteccion del sensor de rotura de cristal hasta 6 m m’; Egg:ﬂg 3%‘ d%?;z‘;}% 33(%?3?' montovat pomoci drzéku, pokud je pouzita Detekéni dosah senzoru tfiténi skla azém
6. Fissare la scheda elettronica. Prima di fissare Ia scheda eletironica con la vite, Altezza di montaggio consigliata 24m de inmunidad a los animales debe ser activada. o Altura de instalacion recomendada 24m 6. Vlozte zpét desku s elekronikou. Pred dotazenim sroubku, umistéte desku elektroniky Doporucena montazni vySka 24m
posmonar!a ngllalposwzllt?ne pit b.assa possibile (dis. 3). Classe ambientale secondo EN50130-5 I 6. Fijarla ;(leacte_z eIgctromca.Antes de apretar el tornillo, colocar la placa en la posicién Clase ambiental segin EN50130-5 I dg sp.ravne Eozmev('obr.v 3! ) Trida prostfedi podle EN50130-5 I
7. Collegare i cavi ai relativi morsetti. S 5 apropiada (fig. 3). ) g : 7. Pfipojte vodide k pislusnym svorkam. - 5
8. Attraverso lutilizzo dei potenziometri e dei jumper, definire i parametri operativi Temperatura di esercizio -10..455°C 7. Conectar los conductores con los contactos apropiados. Temperatura operacional -10..455°C 8. Nastavte pracovni rezimy detektoru pomoci propojek a potenciometra. Rozsah pracovnich teplot -10..455°C
deI. rilevatore. ' ‘ Umidita massima 93+3% 8. Configurar e.\ detector utilizando el potenciometro y los jumpers. Humedad méxima 93+3% 9. Uzaviete kryt detektoru. Maximalni relativni vihkost 93+3%
9. Chiudere Ialloggiamento del rievatore. Dimensioni 63% 9649 mm 9. Cerarla caja del detector. Dimensiones 63 % 96 X 49 mm SPUSTENI A TESTOVANi DETEKTORU Rozmry kiytu 63% 9649 mm
AVVIAMENTO E TEST RILEVATORE B ™ PUESTA EN MARCHA Y TEST DE DETECTOR 2 e Poznamka: Pokud testujete detekior: — 0
Nota: Durante il test del rilevatore: es0 9 Nota: Cuando se testea el detector: %0 9 - signalizace LED musi byt povolena, moinos 9
— il LED deve essere abilitato, - el diodo LED debe ser activado, - propojka musi byt nasazena na piny TST v pozici ON (po ukonceni
— il jumper sui pin TST deve essere inserito nella posizione ON (finito - el jumper en los pins TST debe ser fijado en la posicion ON (cuando testovani prepojte propojku do pozice OFF).
il test il jumper deve essere inserito sui pin nella posizione OFF). ) o SATEL ITALIA srl el test se complete, coloquelo en la posicion OFF). 1. Zapnéte napajeni detektoru. LED bude stfidavé blikat Cervené a zelené, tim detektor
1. Dare alimentazione. Il LED comincia a lampeggiare alternativamente rosso e verde Via Ischia Prima, 280, 63066 Grottammare (AP), ITALIA 1. Activar la alimentacién. El diodo LED empezaré a parpadear alternativamente signalizuje rezim spousténi. rad
indicando il pre-avviamento del rilevatore. tel. 0735 588713, ‘Tfo@s?m"“a"a-" en verde y rojo lo que indicaré el arranque del detector. 2. Po ukongeni blikani LED, zkontrolujte, Ze:
2. Quando il LED finisce di lampeggiare controllare che: www.satel-talia. it 2. Cuando el diodo deja de parpadear, es necesario verificar si: — pohybem v prostoru chranéném PIR senzorem (Obr. 7 zobrazuje maximaini
- il movimento all'interno dell'area di copertura del rilevatore PIR - el movimiento en el rango de deteccion del sensor de movimiento IRP (fig. 7 pokryti prostoru, s nastavenou maximaini citlivosti a s propojkou PET
(nel dis. 7 & mostrata la copertura massima - la sensibilita massima presenta el rango maximo de deteccion - la sensibilidad maxima y el jumper nasazenou v pozici OFF) dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsviceni
e il jumper sui pin PET nella posizione OFF) attivi l'uscita di allarme colocado en los pins PET en la posicion OFF) activa la salida de alarma del ¢ervené LED kontrolky;
del rilevatore PIR e che il LED si illumini di rosso; dicho sensor y ocasiona que el diodo rojo se encienda; - pouzitim generatoru tFisténi skla (INDIGO TESTER) v detekénim dosahu
- lutilizzo del dispositivo che genera il suono di rottura del vetro - el uso del dispositivo que genera el sonido de cristal al romperse (TESTER senzoru tristéni skla dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsvicenim
(TESTER INDIGO) nel campo di rilevamento del rilevatore attivi I'uscita INDIGO) dentro del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal activa zelené LED kontrolky.
di allarme di rilevatore rottura vetri e che il LED si illumini di verde. la salida de alarma del dicho sensor y ocasiona que el diodo verde se encienda.
La dichiarazione di ita puo essere sul sito: www.satel.eu/ce Pueden Itar la d de 1 en www.satel.eu/ce Prohlaseni o shode je k dispozici na www.satel.eu/ce g Y
sk e s | A
MONTAZ TECHNICKE INFORMACIE EFKATAZTAZH NPOAIATPA®EE FELSZERELES MUSZAKI ADATOK 2.4 m-
| Vaetky elektrické “enia treba vykonavat ori ATroouvdéaTe TNV TPOPOBOTia TTPIV KAVETE Barmilyen a égzése elott
/ ﬁ \ | Vsetky elektricke prepojenia treba vy privyp Napétie napéjania 12V DC £15% / A \ fTTOTE NAEKTPIKEG GUVBETEIS, Tdon 1pogodosiag 12V DC £15% / ﬁ \ | kapcsolja le a tapfesziiltséget. Tapfesziiltség 12V DC £15%
Chranené sklenené plochy sa musia nachadzat v dosahu detekcie detektora rozbitia QOdber pridu v pohotovostnom rezime 7,5mA O1 TpoaTaTEVOEVES YUGAIVEG ETTIQAVEIEG TIPETTEN Va €ival evTG Tou EUpOUg Tou aiodnTipa Karavawon pedpatog avapovig 7,5 mA Avédett iivegfeliletnek az livegtorés-érzékeld mitkodési tartomanyan belil kel lennie. Készenléti aramfogyasztas 75mA 0
okna. Treba pamétat, Ze zaclony, Zallizie, Calinenie nabytku a podobne pohlcujti zvuk . . Bpatong kpuoTaMwv. MapakaAw onPEILOTE 0TI OKIaoTPO, KOUPTIVES, TATTETOapIEG . Vegye figyelembe, hogy az amyékoldk, fliggonydk, karpitozott biitorok, akusztikai panelek, o
azmensujli dosah detekcie detektora. Maximainy odber pridu 10 mA ETTHTAWY, AKOUGTIKG TIAGKGKIQL, KATT. GTTIoppOQd Tov X0 Kal HTTopoUv Va ETTNEEAOUY Méyiom karavakwon pedpiatog 10mA stb. elnyelik a hangot és kedvezétieniil befolyasolhatjak az érzékeld miikodesi tartomanyat. Maximlis aramfogyasztas 10mA
it A oy s apvnTikd 1o e0pog A€IToupyiag Tou avixveuTr. 5 q g 5 , 1. Tavolitsa el az érzékeld fedelét (4. Abra). Relééri 8k névl Sefiateslling
1. Otvornv kryt (obr. 4). . Povolené zatazenie kontaktov relé 40mA/16V DC 1. AQUEGTE 10 AMa0OTV KEhupC E 4). BaBuovounon emapwy peAé (wHIKS opTio) 40mA/ 16V DC 2. Tévolitsa ol a7 elekironikal karyt. Pt ges kapcsolasi telj y 40mA/ 16V DC
2. Vybrat dosku s elekironikou. Detekovana rychlost pohybu 03..3mis . . . Avixvedoipn Taxdma 03..3mis 3. Készitse el a csavarok és a kabel atvezetésére szolgal nyilasokat a haz hatoldalan. )
3.V zakladni krytu detektora vytvorit otvory na skrutky a kébel. o 2. AaipéoTe TV TAGKETA NAEKTPOVIKGV. i i i 4. Vezesse keresztiil a kabelt az elkészitett nyilason. Erzékelési sebesség 0,3..3m/s
i ; 1A Cas signalizacie alarmu 2s 3. Kavre Ta avoiypara yia Tig Bideg ka 1o kaAwdio a1 Bdon Tou mepIBARpATO .. Aigonua ongatodemang ouvayeppod 2s 5. Rogzitse a haz hatoldalat kbzvetiendl a falra vagy a falra/mennyezetre rogzitett ST
4. Cez vytvoreny otvor pretiahnut kabel. S PIOEG S ) az hat . alfa vagy 4 falra/m ° RS Eea 2
e . ’ . ; 4. TepdaTe 10 KOAQSIO LETT ATTG TO TTPOETOILATLEVD GVOIVLA X06 6¢ 30 tartohoz (5. és 6. Abra). Amennyiben a kisallatvédelmi opcié engedélyezve van, lasztasjeizest 1d0 S
5. Pripevnit zakladfiu krytu priamo na stenu alebo pomocou konzoly aj na strop Cas spustenia 30s - Tlep p POETOILOO} yua. povog mpobeppavang s akkor az érzékeld nem szerelhetd tartéra. Bemelegedési id6 p—
(obr. 52 6). Detektor nie je moZné montovat na konzolu, ak mé byt zapnuta moznost . s 5. Aogahioete 1o kKEAUQOG TG Bhang kateuBeiav aTov Toixo fj o€ Ppayiova Bidwpévo . . . . . 6. Roqzit lektronikai kartyat. A hizasa elétt allitsa b sramkori
odoinosti na pohyb zvierat, Dosah detekcie detektora rozbitia okna do6m oTov joixo / 0pogN (Ellg. 5 K 60 GVIXVEUTT'K, ey Trpém:l Va TomoBeTeiTal ot EUpog avixveuang Tou aioBnTripa Bpatong kpuoTaAAwy upto6m Iaggélesg?e?ezlée hee\yrggtléfls. 7,\ b)r’g). csavar meghuzasa elétt allitsa be az dramkéri T o 6
6. Pripevnit dosku elektroniky. Pfed dotaZenim $roubku, umistéte desku elektroniky Odporiicana vyska montaze 24m Bpaxfova, edv n emhoyr) ayvnon katoikidiou (wou TpGKerTal val evepyoTToinge. ZUvIOTUWEVO UYog eyKaTGoTaong 24m 7. Csatlakoztassa a vezetékel felel6 sorkapcsokhoz. Aidnlott felszerel 2 4
dol spfavneeozme (obr. 3) B Trieda prostredia podfa EN50130-5 I 6. Zrepewote MV ng;xmozwn;apm. Mpiv ogigete T Bida, TomoBeTAOTE TNV TTAKETAH MepiBaMovTiki Kamyopia GUHGwVa e EN50130-5 I 8. ﬁ]ﬁ;;%tdeéré?log:’:%:lr(efs a rovidzarak hasznalataval allitsa be az érzékeld \janlott felszerelési magassag m
7. Pripojit vodice na zodpovedajiice svorky. omv oworr g 8éon (Eik. 3). h ol fadald Komyezeti osztaly EN50130-5-nek megfelelden Il
i i it ginnosti Pracovna teplota -10...455°C 7. ZuvbtoTe Ta KaAWBIX GTOUG QVTIGTOIXOUG AKPOBEKTES. Edpog Beppokpaoiag Aeiroupyiag -10...+55°C 9. Helyezze vissza az érzékel6 fedelet.
8. Pomocou potenciometrov a jumperov nastavit parametre cinnosti detektora. ! ' . ) P P PP . . Makodési hemersekletiartoman 10.,.455°C
9. Zatvorit kryt detektora. Maximalna vihkost ovzdusia 93+3% 8. ﬁgggﬂgggd‘;‘)’;ﬁg Jgﬁ?gg?xﬁg&gm Toug BpaxukukAwpeg, pubioere Tig Méyiot uypacia 9343% ERZEKELO ELINDITASA ES TESZTELESE y
- . Megjegyzés: Az érzékeld tesztelése soran: Maximélis paratartalom 93£3%
SPUSTENIE A TEST DETEKTORA Rozmery 63 x 96 x 49 mm 9. EmavatomoBErioTe To KaAupya. Aiaotdoeig 63 x 96 x 49 mm - Engedélyezze a LED mikodését. — S—y——
Pozor: Pocas testovania detektora: 4 - Tegye a TST érintkezre helyezett rovidzarat ON allasba
- musi byt LED-ka zapnuta, . AECTES g EKKINHZH KAl AOKIMH TOY ANIXNEYTH S g (a teszt végrehajtésa utan helyezze azt OFF 4lldsba). Tomeg 1009
- musi byt jumper TST nasadeny na pozicii ON (po ukonceni testu ho Inpeiwon: Kard tov éAeyxo Tou aviyveutr: ) 1. Kapcsolja be az érzékel6 tapfesziiltségét. A LED az érzékel bemelegedési allapotat
treba nasadit na poziciu OFF). - 0 Augvia LED Ba mpémen Vg EIVGC",EVEOVUTEOIHUW']ILST oéon ON jelezve piros és z6ld fénnyel felvaltva elkezd villogni.
1. Zapnit napajanie. LED-ka zatne blikat striedavo zelenou a dervenou farbou, &im — 1] YEQUPG TTETTEI VOl TOTIOBETNTE! O€ TIVEGEG TOU 15T O Sean 2. Amikor a LED abbahagyta a villogast ellenrizze, hogy:
bude signalizovat spustenie detektora. ' (6rav n dokipr b o:\on)\npwezl,jowoezmars v oe ¢on QFF?. ~ APIR érzékeld miikodési tartomanyaban torténd mozgas (a maximalis
2. Ked prestane LED-ka blikat, skontrolovat &i: 1. Tpogodorate Tov avixveutn. To LED Ba apxioel va avaBooprivel evahAag kokkivo érzékelési teriilet a 7. Abran lathatd — maximalis érzékenység és a PET
~ pohybovanie sa v priestore detekcie PIR detektora pohybu (obr. 7 zobrazuje kal TIpAaIvo, Trpdykia o anpiaivel 6t 0 avixveuTg poBeppaiveral. érintkezokre OFF éllasban felhelyezett rvidzér esetén) aktivalja-e az érzékeld
maximalny priestor detekcie — maximaina citiivost a jumper PET v pozicii 2. Orav 10 LED oTaparoer va avaBooprvel, eAEyETe 6ti: riasztaskimenetét, és hogy a LED piros fénnyel bekapcsol-e.
OFF) aktivuje alarmovy vystup tohto detektora a spdsobi zasvietenie LED-ky - kivnon evrdg g epioxrig kaAuyng Tou aioBnipa aviyveuang PIR (Eik. 7 - Az livegtorésérzekeld mukodési tartomanyan beliil egy tvegtérés-hangot
¢ervenou farbou; Oefvel T peyioTn Tepioxr KAAUWNG - P T WEyIoTn euaioBnaia kai To jumper eldallito eszkoz (INDIGO TESZTER) hasznalataval eloallitott tvegtorés-
- poutZitie zariadenia generujliceho zvuk rozbitého skla (TESTER INDIGO) TomroBenBei oTi akideg PET oe Béon OFF) evepyoolei Tv €580 auvayeppol hang aktivélja-e az érzékeld ria: t, és hogy a LED zold fénnyel
v dosahu detekcie detektora rozbitia okna aktivuje alarmovy vystup tohto Tou aioBNnTrApa Kai kavel To kokkIvo? LED va avdpel. bekapcsol-e.
detektora a spdsobi zasvietenie LED-ky zelenou farbou. - Xprion g ouokeurig Tou apayel o ommaciparog yuahiot (INDIGO TESTER)
£VTOG TOU €UpOUG avixveuang Tou aiobnTipa Bpavang kpuoTaAMwy Ba
evepyorroifoel T €§0d0 ouvayeppoU Tou aioBnTrpa Kai Ba kavel 1o LED va
avael TpaaIvo.
Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce Ta v 3Awaen CuPPOPPWENG PTTOPEITE Va AeuTEiTE TV 10 Aida www.satel.eu/ce A megfeleldségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon _ Y




